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B 1.0 Sicherheit

B 1.1 Sicherheitssymbole

Allgemein
Lesen Sie die zutreffenden Abschnitte des Handbuchs vollstdndig durch, bevor Sie die Ausriistung/das Gerét

auspacken, installieren oder bedienen. Beachten Sie sorgfaltig alle in der Anleitung aufgeflihrten Gefahren,
Warnungen, VorsichtsmalRnahmen und Hinweise.

Schwere Verletzungen von Personen oder Schaden am Gerat konnen die Folge sein, wenn die Informationen im
Handbuch nicht beachtet werden.

Sicherheitssymbole
Punkte, die speziell mit GEFAHR, WARNUNG, VORSICHT, VERBOT, MUSS-MASSNAHME oder HINWEIS!
gekennzeichnet sind, sind in einem hierarchischen System angeordnet und haben die folgende Bedeutung:

A DANGER K3\

Weist auf eine sehr gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird, zum Tod oder zu schweren
Verletzungen flinren kann. Dieses Signalwort ist auf die extremsten Situationen beschrank.

[AWARNING | AcHrune!

Weist auf eine potenziell gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird, zum Tod oder zu schweren
Verletzungen flhren kann.

LA CAUTION| yoRsicHT!

Weist auf eine potenziell gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird, zu Sachschaden, leichten oder
mittelschweren Verletzungen filhren kann.

® UNERLAUBTE HANDLUNG
Zeigt eine verbotene Aktion an

@' ZWANGSVOLLSTRECKUNG
Zeigt eine obligatorische Aktion an

E HINWEIS!

Informationen, die besondere Aufmerksamkeit erfordern, sind hier aufgefiinrt.

WARNUNG VOR HEISSEN OBERFLACHEN

WARNUNG! Die normale Betriebstemperatur des Schweilaktors kann zwischen 57°C (135°F) und 79°C (175°F)
liegen.
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B 1.2 Sicherheitsaspekte

OrdnungsgemaBe und sichere Verwendung des Produkts

Fail Safe e-Stop-Empfehlungen

Eine Einrichtung fur einen ausfallsicheren Not-Aus wird dringend empfohlen, um die Sicherheit von Geraten und
Personen zu gewahrleisten. Der Not-Aus-Schalter sollte eine Mdglichkeit bieten, die Hauptstromversorgung des
Aktors zu unterbrechen, um unerwinschte Bewegungen zu verhindern.

Pravention von Gerateschéaden

Um eine dauerhafte Beschadigung des Gerats zu vermeiden, sollte darauf geachtet werden, dass die angegebenen
Werte fiir Spannung, Strom, Temperatur und Last/Kraft nicht (iberschritten werden. Darliber hinaus sollten die
ordnungsgeméale mechanische Montage und die korrekte Verdrahtung tiberprift und die Sicherheitsmanahmen
kontrolliert werden, bevor das gesamte Geratepaket unter Spannung gesetzt wird.

Personliche Sicherheit

Wahrend des normalen Betriebs kann der Aktuator heilt werden, insbesondere das Motorgehause. Es wird dringend
empfohlen, entsprechende Sicherheitshinweise anzubringen und geeignete Sicherheitsmalinahmen zu ergreifen, um
den Kontakt mit heiBen Oberflachen zu vermeiden. Auerdem sollte die Geh&dusemasse mit einer Erdung verbunden
werden, um das Auftreten von Gehausespannung zu verhindern.

Wahrend des normalen Betriebs bewegt sich die Antriebsstange ein und aus und bildet so eine mdgliche
Quetschstelle.

Es missen geeignete Schutzvorrichtungen und Schilder verwendet werden, um das Betreten mdglicher
Quetschstellen und den Kontakt mit heillen Oberflachen zu verhindern. Es wird dringend empfohlen, entsprechende
Sicherheitshinweise anzubringen und geeignete Sicherheitsmalnahmen zu ergreifen, um den Kontakt mit heilen
Oberflachen zu verhindern.

Handhabung und Auspacken

Achten Sie beim Auspacken und Hantieren mit dem Aktuator darauf, den Aktuator nicht fallen zu lassen, da dies die
Anschllisse und die interne Elektronik beschadigen oder eine Fehlausrichtung des Aktuator-Feedbackgerats
verursachen kann. Eine Beschadigung der internen mechanischen Komponenten kann zu schlechter Leistung fihren
oder den Aktuator funktionsunfahig machen. Da es sich um ein elektromechanisches Geréat handelt, sollten
geeignete ESD-MaRnahmen ergriffen werden, um zu vermeiden, dass statische Elektrizitat mit den Signal- und
Stromleitungen des Gerats in Kontakt kommt, da dies die internen mechanischen Komponenten beschadigen und
den Aktuator beschadigen oder funktionsunfahig machen kann.

Verpackung und Transport

@ HINWEIS!

Verpacken Sie den Aktuator so, dass er beim Transport nicht beschadigt wird. Es wird empfohlen, den Aktuator in

seiner Originalverpackung zurlickzusenden. Wenn die Originalverpackung nicht verfiigbar ist, befolgen Sie diese

Empfehlungen.

1. Schaumstoff an Ort und Stelle, wenn méglich.

2. Verstarken Sie die Enden des Kartons mit mehreren Lagen Karton oder Holz, um zu verhindern, dass der Aktuator
wahrend des Transports durch die Verpackung bricht.

3. Stutzen Sie die Stecker oder Kabel so ab, dass geniigend Verpackung oder Schaumstoff vorhanden ist, um
Transportschaden zu vermeiden.

4. Esistam besten, eine Einheit pro Container zu versenden, da einzelne Teile, die nicht durch eine stabile Verpackung

(Schaumstoff an Ort und Stelle) voneinander isoliert sind, wahrend des Transports oft beschédigt werden.

5. Beim Versand von mehr als einem Gerat in einem Container empfiehlt es sich, die Verpackung einzuschaumen, um

Transportschaden an den Geréten und der Verpackung zu vermeiden.
6. Bringen Sie die RMA auf der AuBenseite der Verpackung an. Andernfalls wird die Bearbeitung verzdgert.
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Figure 1.1: Do not carry GSWA by connectors or cables.

L&A CAUTION| yoRs|CHT!

Der Gewichtsbereich des GSWA ServoWeld Aktuators liegt bei ca. 8,2 bis 30,5 kg (18.1 bis 67.2 Ibs). Beim Anheben
des Gerats ist besondere Vorsicht geboten. Tragen Sie das Gerét nicht an den Steckern. Die Verbinder sind nicht fir
das Gewicht des Aktuators ausgelegt.

Modifikationen am Gerit

[ ZAAWARNING | pcHTUNG!

Der Hersteller ibernimmt keinerlei Verantwortung, wenn das Geréat modifiziert wird oder wenn das Gerat in
irgendeiner Weise aulerhalb der Leistungsspezifikationen verwendet wird. Eigenméchtige Umbauten oder
Veranderungen am Gerét sind strengstens untersagt und filhren zum Erldschen aller Garantien.

Reparatur und Wartung

[ ZAAWARNING | pcHTUNG!

Alle Strom- und Versorgungsmedien missen abgeschaltet werden, bevor Arbeiten an Geraten, die mit dem GSWA
verbunden sind, durchgeflhrt werden. Die einzige Wartung, die vor Ort am GSWA durchgefiihrt werden darf, ist das
Schmieren und der Austausch der Wischer/Abstreifer-Baugruppe. Alle anderen Reparatur- oder Wartungsarbeiten
am GSWA missen durchgefiihrt werden bei Tolomatic.

Anforderung an das Personal

g HINWEIS!

Das gesamte Personal muss vollstandig (iber alle Sicherheitsvorschriften und die Funktion des Geréts informiert
sein.

Risikobereich und Personal

Im eingebauten Zustand werden Quetschstellen erzeugt, die hohe schédliche Krafte erzeugen konnen. Der
Gefahrenbereich um den ServoWeld Aktuator muss entweder eingezaunt oder deutlich gekennzeichnet sein,
einschlieBlich einer Beschilderung gemaR allen geltenden nationalen und internationalen gesetzlichen
Bestimmungen. Der Risikobereich muss durch ein Sicherheitssystem geschitzt sein, das die Anlage stoppt, wenn
jemand den Risikobereich betritt. Das Personal, das den Risikobereich betritt, muss fiir die verschiedenen Aufgaben
innerhalb des Risikobereichs autorisiert, geschult und qualifiziert sein.
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Bl 2.1 Allgemeine Beschreibung

GSWA04 GSWA33 Guided

GSWA33 GSWA44 GSWAb5

GSWA ServoWeld™ Stellantriebe

Der GSWA ServoWeld™-Aktuator (siehe Abbildung 2.1) ist ein kompakter, schraubengetriebener Servo-Aktuator mit
hoher Kraft. Der Schweillaktuator sorgt fir die lineare Bewegung der beweglichen Schweillzangenspitze und
entwickelt die erforderliche Schubkraft (Quetschkraft) zum Punktschweifen.

Abbildung 2.1: Beispiel eines ServoWeld-Aktuators, (GSWAO04) der an einer "X"-Style-Schweil8zangeneinheit installiert ist.
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Bl 2.2 BestimmungsgemaRe Verwendung

Der GSWA ServoWeld™-Schweillaktuator wird haufig in Roboter- und anderen Anwendungen eingesetzt und ist ein
kompakter Servoaktuator mit Rollengewindeantrieb flir hohe Krafte. Der Schweiliaktuator sorgt fiir die lineare
Bewegung der beweglichen Schweillzangenspitze und entwickelt die erforderliche Schubkraft (Quetschkraft) fur das
Punktschweilen.

[ZAWARNING | 5cHTUNG!

Before installation and commissioning of the equipment, this manual and all accompanying manufacturer documents
and manuals MUST be completely read by the appropriate personnel. All warning texts must be given special
attention.

Bl 2.3 Lagerung
Achten Sie bei der Lagerung des Aktors auf Folgendes:
e Fihren Sie Reparaturen, Wartungen und Inspektionen durch, bevor Sie das Gerét einlagern, um
sicherzustellen, dass das Gerét in gutem Zustand ist.

o Stellen Sie sicher, dass das Gerét in einer geeigneten Lagerposition (horizontal) gelagert wird, um Schaden
an den Steckern und der Elektronik zu vermeiden.

e Schitzen Sie die Riickmeldeeinrichtung, die sich an der Blindseite (Nicht-Stangenseite) des ServoWeld-
Aktors befindet.

e Lagern Sie ihn in sauberer und trockener Umgebung.

e Nach sechs (6) Monaten Lagerung wird empfohlen, den ServoWeld Aktuator zweimal komplett
durchzuschalten, um die internen Schmiermittel neu zu verteilen.

e Es wird auch empfohlen, den ServoWeld Aktuator vor der Inbetriebnahme zwei komplette Hiibe zu fahren.

e Wenn der ServoWeld Aktuator langer als 2 Jahre ohne Verwendung gelagert wird, kann es notwendig sein,
die Schmiermittel zu ersetzen. Senden Sie diese Wartung an Tolomatic.

e Die Lagertemperatur betrégt -25°C bis +60°C (-13°F bis +140°F).

B 2.4 Kennzeichnungsschild
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Abbildung 2.2: Typenschild des ServoWeld GSWA Aktors.
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‘Tolomati& cc su. ServoWeld” |

ITEM#: 27 XXXXXX

[ SERIAL#: XXXX XXXX XX-XXX [YYYYMMDD: 20200602

CONFIG: GSWA33RN20055K6MV43,RND,RESOLVER

MODEL: GSWA33

[MOTOR: MV43

|[SCREW: 5 mm/rev Roller

CONT FORCE: 3.8 kN

[PEAK FORCE: 11.1 kN [STROKE (mm): 152 .4

BUS VOLTAGE:460 Vac,3 Phase|Ke: 154 v/kRPM L-L Peak{POWER(KW):0.46

CONT. CUR.(Arms): 5

[PEAK CUR.(Arms): 15kN]MAX SPEED (RPM):3500

[PWM SOURCE:Voltage [IP: 65

RES (ohms): 8.3 [INSUL. CLASS:F(155 °C)
|

|FEEDBACK:FB20

Phone: +1.763.47

8.8000 Tolomatic Inc
www tolomatic.com I I||.|I||Il"||"|" Patent(s) US 7939979
\MADE IN USA | |

Bild 2.3: Typenschild ServoWeld GSWA Aktor.

Entfernen Sie das Typenschild nicht. Machen Sie es nicht unlesbar.

B 2.5 Zertifizierung

e CE.

Bl 2.6 Hersteller

Tolomatic Inc.

3800 County Road 116
Hamel, MN 55340, USA
Telefon: (763) 478-8000
Toll-Free: 1-800-328-2174
sales@tolomatic.com
www.tolomatic.com

YY:

MEXICO

Centro de Servicio

Parque Tecnoldgico Innovacion
Int. 23, Lateral Estatal 431,
Santiago de Querétaro,

El Marqués, México, C.P. 76246
Telefon: +1 (763) 478-8000
help@tolomatic.com

LISTED

EUROPE

Tolomatic Europe GmbH
Elisabethenstr. 20

65428 Riisselsheim
Deutschland
Telefon: +49 6142 17604-0
help@tolomatic.eu

Tolomatic Automatisierungs-
Produkte (Suzhou) Co. Ltd.

No. 60 Chuangye Street, Building 2
Hugiu District, SND Suzhou
Jiangsu 215011 - PR. China
Telefon: +86 (512) 6750-8506
ServoWeldChina@tolomatic.com
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Bl 3 GSWA Produktkonfigurationsiibersicht

Bl 3.1 GSWA-Serie Konfiguration
GSWA Produktiibersicht

- Vier Modelle: GSWA33, GSWA33 mit Flihrung, GSWA44, GSWAS5 und GSWA04
- Rollenspindel-Optionen: 4, 5 und 10 mm Steigung

- Motorwicklungen: 230 Vac & 460 Vac
- Riickkopplungsoptionen (aber nicht beschrankt auf):
ABB Resolver, Comau Resolver,
Fanuc a64, Kuka Resolver, Motoman Absolute
Nachi Absolute FD11 Series, Rockwell Automation Hiperface
Rockwell Automation Hiperface DSL, Kawasaki Absolute E Series
- Motor konfiguriert fiir den Betrieb mit (aber nicht beschrankt auf):

Emerson CT Hiperface, Fanuc a128

- ABB - Bosch Rexroth - Comau - Emerson
- Fanuc - Kawasaki - Kuka - Motoman
- Nachi - Parker - Tolomatic

@ HINWEIS!

Die Leistungsdaten und Spezifikationen entnehmen Sie bitte dem Tolomatic GSWA Katalog #2750-4006.

B 3.2 Standardkonfigurationen und Optionen
@ HINWEIS!

HINWEIS Bitte beachten Sie Tolomatic GSWA Katalog #2750-4006 fiir vollstandige Informationen zur Bestellung
Verwenden Sie 3D-CAD-Dateien (verflgbar unter www.tolomatic.com) fiir kritische Abmessungen.

B 3.2.1 Schraubenauswahl

GSWA: RN04, RN05, RN05XR, RN10: Rollenmuttern mit 4mm, 5mm, 5mm verlangerter oder 10 mm Steigung.
Kontaktieren Sie Tolomatic fiir eine Anwendungspriifung und Unterstlitzung bei der Auswahl einer
Schraubentechnologie.

Bl 3.2.2 Motor Voltage

A2, B2, A3, B3: Verfugbar mit 230 Vac oder 460 Vac. Mit 2- und 3-Stapel-Wicklungen.
Wenden Sie sich an Tolomatic fiir eine Anwendungsprifung und Unterstlitzung bei der Auswahl von Spannung und
Wicklungen.

B 3.2.3 Option Interne Haltebremse

1=Keine Bremse, 2=24V-Bremse, 3=90V-Bremse, Eine federbelastete, elektronisch geliiftete Haltebremse
(Feststellbremse) ist vorhanden. Die Haltekraft der Bremse ist in der Lage, die Dauerkraft des Aktors zu halten. Die
Bremse ist federbelastet und liftet, wenn Spannung an die Bremse angelegt wird. Eine separate Spannungsquelle
ist erforderlich.
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Bl 3.2.4 Montageoptionen

Frontmontage Front- und Seitenmontage Basis-Montage
GSWA33, GSWA44, GSWAO04 (optionale Sechskantstange GSWA33 Geflhrte Option
GSWA55 bietet auch Verdrehsicherung) (bietet auch Verdrehsicherung und

Seitenlastfahigkeit der Schubstange)

Andere Befestigungsmdglichkeiten kénnen untergebracht werden: Seitliche Montagebohrungen, Montageplatten,
hinterer Gabelkopf, vorderer Flansch, vorderer Drehzapfen und hinterer Drehzapfen. Wenden Sie sich an Tolomatic
fir andere Konfigurationen.

Bl 3.2.5 Standard-Gelenkkopf-Optionen
Standard-Gelenkkopf fiir den GSWA ist Innengewinde.

Weitere Optionen fiir den Gelenkkopf sind: AuBengewinde, Gabelkopf und kugelférmiges Auge.

Bl 3.2.6 Besondere Optionen

Weitere verflighare GSWA-Optionen sind: 24V oder 90V federgehaltene / elektronisch gelliftete Bremse; manuelle
Uberbriickung; Anti-Rotations-Option

Bremse Manuelle Uberbriickung Anti-Rotate Hex

==z

24V oder 90V Feder gehalten / NUR auf

elektronisch ausgeldst (NUR bei der gefihrten Option

GSWA33 & GSWA04) GSWAO4 und GSWA33 verfiighar)
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g HINWEIS!

Der GSWA muss mit allen gewlnschten Optionen bestellt werden. Die Installation von Optionen vor Ort kann im
Allgemeinen nicht erfolgen. Rufen Sie Tolomatic fiir vollstandige Details an.

@ HINWEIS!

HINWEIS Bitte beachten Sie Tolomatic GSWA Katalog #2750-4006 fiir vollstandige Informationen zur Bestellung.
Verwenden Sie 3D-CAD-Dateien (verflgbar unter www.tolomatic.com) fiir kritische Abmessungen.

Bl 3.2.7 Riickmeldeeinrichtung

Wenden Sie sich an Tolomatic, um die Anwendung zu priifen und Unterstiitzung bei der Auswahl des Rlickmelders
zu erhalten.

Bl 3.2.8 Stecker(s)

Die Steckverbinder sind auf das ausgewahlte Riickmeldegerat abgestimmt. Wenden Sie sich an Tolomatic, um die
Anwendung zu priifen und Unterstiitzung bei der Auswahl des Rlckmeldegerats zu erhalten.

Bl 3.2.9 Servoantrieb

Die GSWA ServoWeld Aktoren funktionieren wie ein birstenloser Servomotor. Ein Servoantrieb wird zur
Stromversorgung und Steuerung des Aktuators verwendet. Bitte konsultieren Sie den Hersteller des Servoantriebs
bei der Dimensionierung und Auswahl eines Servoantriebs fiir die Verwendung mit GSWA ServoWeld.

3620-4013_09 GSWA Handbuch 14 Tolomatic Letzte Revision: 12/5/2023


https://www.tolomatic.com/storyslab?resid=2056
https://www.tolomatic.com/info-center/cad-library

B 4.0 GSWA ServoWeld™ Mechanische Installation

[AWARNING | AcHrune!

Vor der Installation und Inbetriebnahme der Gerate MUSSEN dieses Handbuch und alle begleitenden
Herstellerdokumente und Handbticher vom zusténdigen Personal vollstandig gelesen werden. Alle Warntexte
mussen besonders beachtet werden.

Bl 4.1 ServoWeld™ Aktor Systemkonfiguration

Die Aktuatoren der ServoWeld™-Serie sind mit einem integrierten burstenlosen Servomotor ausgestattet. Die
Konstruktion des Motors mit der entsprechenden Riickmeldevorrichtung und den elektrischen Anschliissen
ermdglicht es, dass der GSWA-Aktuator von der 7. Achse des Roboters der meisten im Karosseriebau verwendeten
Roboterhersteller und von vielen handelstiblichen Servoantrieben/Steuerungen angetrieben werden kann. Durch
diese Flexibilitat kann der ServoWeld™-Antrieb in den leistungsfahigsten ein- und mehrachsigen
Bewegungssteuerungssystemen eingesetzt werden. Es wird empfohlen, alle Servoverstarker und Antriebe anhand
der folgenden wichtigen Parameter auszuwahlen:
a) CE- und UL-geprtiftes System
b) Thermischer Schalteingang
c) Auslegungsparameter des Antriebs fiir ServoWeld
i) Spitzenstrom i) Spannung
iii) Spitzendrehzahl iv) Maximale Stromfrequenz

FEEDBACK-
KABEL

MOTORLEISTUNGSKABEL: UMRICHTER

(BREMSE OPTIONAL)

Abbildung 4.1: Typische Anschliisse fiir ein einachsiges System mit einem ServoWeld™-Aktuator mit optionaler Bremse an
einen RSW-Servosystemantrieb.

B 4.2 Betrieb des Aktuators

Allgemeiner Betrieb

Die Funktionsweise des ServoWeld™-Aktuators beruht auf der Umwandlung der Drehbewegung des integrierten
birstenlosen Servomotors in eine lineare Bewegung mithilfe eines Spindelmechanismus. Der lineare Weg, die
Geschwindigkeiten und Krafte werden in Verbindung mit einem RSW-Servosystemantrieb geregelt.
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Jeder ServoWeld™-Aktor wird individuell konfiguriert, um mit der Robotersteuerung fir die jeweilige Anwendung zu
arbeiten. Das Verhaltnis zwischen der Drehbewegung des Motors und der linearen Bewegung des Aktuators
entspricht den folgenden Beziehungen:

Linearer Verfahrweg = (Motorumdrehungen) * (Spindelsteigung)

Lineare Geschwindigkeit = ([Motorumdrehungen}/60) * (Spindelsteigung)

Lineare Schubkraft (kN) = Motordrehmoment (Nm) * 2 * 1 * Steigung (U/min/mm) * Spindelwirkungsgrad

oder

Lineare Schubkraft (Ibf) = Motordrehmoment (in-lb) * 2 *  * Steigung (Umdrehung/In) * Spindelwirkungsgrad

| A CAUTION| yoRsICHT!

Der Effektivstrom des Motors muss unter dem Dauerstrom des ServoWeld-Aktuators gehalten werden, sonst wird
der Motorstator beschadigt.

Die Spitzenstromeinstellung muss auf einem Niveau unterhalb des Spitzenstroms des ServoWeld-Aktuators gehalten
werden, sonst wird der Motorstator beschadigt.

L&A CAUTION| yoRs|CHT!

Es ist darauf zu achten, dass die physikalischen Hubgrenzen des ServoWeld-Aktuators nicht (iberschritten werden.
Dies flihrt dazu, dass der Aktuator intern das mechanische Hubende erreicht. Obwohl er durch die Endanschlage
geschiitzt ist, kann das wiederholte Erreichen des internen Endanschlags die Schraube und die internen
Komponenten des Aktuators physisch beschédigen.

L&A CAUTION| yoRs|CHT!

Die Lange der Strom- und Rickfihrungskabel darf 10 Meter nicht tberschreiten. Wenn die Anwendung Kabellangen
von mehr als 10 Metern erfordert, wenden Sie sich bitte an die Tolomatic-Technik zur Uberprifung.

Startvorgang bei kalter Temperatur

Wenn die Umgebungstemperatur beim Start zwischen 0 und 10 Grad Celsius liegt, wird empfohlen, den ServoWeld-
Antrieb zu zyklieren (siehe empfohlenes Bewegungsprofil unten), um die Temperatur auf Betriebstemperatur zu
bringen, bevor mit dem Schweiflen oder der Kalibrierung des Systems fortgefahren wird. Diese Startprozedur
verringert die Reibung, die durch kalte Temperaturen verursacht wird, und filhrt zu einer genaueren Kalibrierung des
Systems und einer besseren Kraftwiederholbarkeit beim Schweilen. Wenn ein anderes Bewegungsprofil als das
unten empfohlene fiir die Kaltstartprozedur verwendet werden soll, kontaktieren Sie Tolomatic, um das
Bewegungsprofil zu (iberprifen, bevor Sie den Aktuator in Betrieb nehmen.

Empfohlenes Bewegungsprofil:
o Ausfahren und Einfahren des gesamten Aktuators mit einer linearen Geschwindigkeit von 150 mm/sec fiir 5
oder 4 mm Spindeln und 300 mm/sec fiir 10 mm Spindeln
o Verweilzeit 1 Sekunde
e 75-mal wiederholen

Tip Dress Verfahren

Alle Kréfte beziehen sich NUR auf den Schubstangenausgang der ServoWeld-Aktuatoren und umfassen nicht die
Konfigurationen des kompletten RSW-Schweizangensystems. Jede Schweilzange und Roboter-Servosteuerung/-
Antrieb hat unterschiedliche Betriebscharakteristiken, die die Fahigkeit des kompletten Servo-RSW-
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Schweiltzangensystems, eine niedrige Schweilkraft an der Spitze (Spitzenabrichtung) zu erzeugen, beeinflussen.
Andere Faktoren wie die Temperatur und der Prozentsatz der maximalen Ausgangskraft wirken sich ebenfalls auf die
Leistung und Kraftwiederholbarkeit des Spitzenabrichtens aus. Wenn die Umgebungstemperatur bei der
Inbetriebnahme im Bereich von 0-10 Grad Celsius liegt, lesen Sie bitte den Abschnitt Inbetriebnahme bei kalten
Temperaturen.

e Minimale Aktor-Ausgangskraft: 1kN (225 Ibf)

o Kraft-Wiederholbarkeit bei Spitzenanzugskraft [1,0 kN (225 Ibf)]: + 5 % bei stationarer Betriebstemperatur

B 4.3 Planung lhrer Installation
Um den Aktor unter Einhaltung der einschldgigen Sicherheitsvorschriften zu betreiben, miissen maximale
Leistungsgrenzen eingehalten werden.

| A CAUTION| yoRsICHT!

Wenn Sie Ihren Aktuator in vertikaler oder geneigter Position montieren, achten Sie darauf, dass Sie
Sicherheitsmanahmen vorsehen, die die Arbeitsmasse kontrollieren, falls die Antriebsschraube ausfallt.
Unkontrolliert bewegte Massen kénnen Verletzungen oder Sachschaden verursachen. Wenn der Gewindetrieb
aufgrund von Verschleilt oder libermaRiger Belastung ausfallt, kann die Schwerkraft dazu filhren, dass die
Arbeitsmasse fallt.

LA CAUTION| yoRsICHT!

Zum Einrichten und Testen von ServoWeld-Aktuatoren mit Rundstangen missen Sie die Schubstange des Aktuators
mit einer Vorrichtung gegen Verdrehen sichern und den Aktuator sicher auf der Werkbank oder Vorrichtung
befestigen. Verwenden Sie niemals einen handgehaltenen Schraubenschliissel oder ein anderes Geréat, um die
Funktion der Verdrehsicherung zu gewahrleisten, wahrend der Motor mit Strom versorgt wird, da ein Kontakt mit dem
internen Hubende dazu fiihren kann, dass der Schraubenschliissel oder das Geréat herumfliegt und den Bediener
verletzt oder den Aktuator beschadigt..

Installation des ServoWeld™-SchweiRaktuators
Die mechanische Installation entnehmen Sie bitte der Schweiflzangen-Dokumentation des
Schweiltzangenherstellers.

Uberlegungen zur Seitenlast
L& CAUTION| yoRsicHT!

Eine UbermaRige seitliche Belastung der Ausgangsschubstange des Aktuators verringert die Lebensdauer des
Aktuators drastisch und sollte vermieden werden. Seitliche Belastung kann durch Fehlausrichtung oder Belastung
verursacht werden, die nicht in einer Linie mit der Ausgangsschubstange des Aktuators liegt.

Der integrierte Motorantrieb GSWA ist nicht fiir den Einsatz in Anwendungen vorgesehen, bei denen eine seitliche
Belastung auftritt. Lasten miissen gefiihrt und gestlitzt werden. Lasten sollten auf die Bewegungslinie der
Schubstange ausgerichtet sein. Seitliche Belastung beeintrachtigt die Lebensdauer des Aktuators.
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GSWA — TECHNISCHE ANGABEN SEITENKRAFT
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Abbildung 4.2: Die Seitenlast darf die durch die Linien im Diagramm dargestellten Maximalwerte nicht (iberschreiten.

In der obigen Tabelle sind die Seitenlastwerte fiir die GSWA-Aktuatoren aufgefiihrt. Der GSWA33, GUIDED-Ausldser
ist fiir Seitenlasten geeignet. Flir andere GSWA-Konfigurationen miissen bei der Pistolenkonstruktion Manahmen
ergriffen werden, insbesondere bei "C"-Konstruktionen, um Seitenlastwerte unterhalb der angegebenen Linie zu
begrenzen. Zur Optimierung der Lebensdauer empfiehlt Tolomatic eine geringere Seitenbelastung als in Abbildung
4.2 angegeben.

Die Konfigurationen GSWAQ4 mit Sechskantlager/Druckstange und GSWA mit geflihrter Druckstange verhindern
eine Drehung der Druckstange. Fur eine maximale Lebensdauer wird eine externe Flihrung empfohlen, um die
Seitenbelastung der Schubstange zu minimieren und eine konsistente Ausrichtung der beweglichen Spitze der
Schweiltzange mit der festen Spitze (iber die gesamte Lebensdauer zu gewahrleisten.

Schubstangenabstreifer/Scraper

Die Schubstangen-Abstreifer-Baugruppe ist vor Ort austauschbar. Fiir eine maximale Lebensdauer sollten
Mafnahmen ergriffen werden, um Verunreinigungen, Schweil3schlacke und Wasser im Bereich der Schnittstelle
zwischen Schubstangenabstreifer und Abstreifer zu reduzieren bzw. zu beseitigen. Der Einsatz von industriellen
Druckstangenmanschetten und/oder Ablenkvorrichtungen kann in diesem Bereich effektiv genutzt werden..

Kabel
| A CAUTION| yoRsicHT!

Es wird empfohlen, abgeschirmte Strom- und Riickfihrungskabel zu verwenden, um Probleme mit elektrischem
Rauschen / Erdung zu minimieren. Elektrisches Rauschen oder unzureichende Erdung konnen das Signal des
Feedback-Gerats verfalschen.

L&A CAUTION| yoRsICHT!

Die Lange der Strom- und Riickfihrungskabel darf 10 Meter nicht tberschreiten. Wenn die Anwendung Kabellangen
von mehr als 10 Metern erfordert, wenden Sie sich bitte an die Tolomatic-Technik zur Uberprifung.

RSW Servo System Calibration

Fur eine optimale Leistung des RSW-Servosystems sollten die hohe Schweiltkraft aus dem Produktionsschweif3plan,
die Abrichtkraft der Spitze und mehrere Schweilkrafte dazwischen in den Kalibrierungsprozess des RSW-
Servosystems einbezogen werden.

Das RSW-Servosystem besteht aus der Software des Verstarkers fir die 7. Achse des Roboters, dem ServoWeld™-
Aktuator und dem RSW-Chassis.

SchweiBspitze/Teil-Kontaktgeschwindigkeit
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Tolomatic-Tests bestatigen die hdchste Wiederholgenauigkeit des Aktuators (Eingangsstrom im Verhaltnis zur
Ausgangskraft) bei einer Kontaktgeschwindigkeit der Schweilspitze von 25 mm/Sekunde oder weniger.
Geschwindigkeiten von mehr als 25 mm/Sekunde kénnen einen "Stolbeitrag" zur Schweillkraft erzeugen. Dieser
Aufprallbeitrag zur Schweilkraft verschlechtert sich vor Beendigung des Schweilizyklus.

Robotergetragene Anwendungen

Bei robotergetragenen RSW-Pistolenanwendungen wird durch die kontinuierliche Bewegung des Roboters und die
verschiedenen Positionen der RSW-Pistole die Gefahr von Wasseransammlungen/Wassereinbriichen reduziert.
Dartiiber hinaus kann bei robotergetragenen Anwendungen die Positionierung der RSW-Pistole als Teil des
Programms/Routine fiir den Wechsel der Schweillkappe programmiert werden, um die Exposition des Aktuators
gegeniber Wasser zu vermeiden. (ServoWeld™-Aktuator iber Schweiltkappen)

Werkzeugwechsler-Anwendungen

Die Aufbewahrungsvorrichtung fiir die Schweilpistole in der Zelle sollte die Schweilpistole so positionieren, dass die
bewegliche Elektrode nicht die SeroWeld-Schubstange belastet und die ServoWeld zurtickfahrt. Die
Schweilpistolenspitzen sollten so positioniert werden, dass die Schweillpistole mit geringer Kraft geschlossen wird,
bevor sie vom Roboter/Werkzeugwechsler getrennt wird. Erwagen Sie die Konfiguration des ServoWeld mit
integrierter Bremsoption.

Feststehende/Pedestal-Anwendungen

Eine der anspruchsvolleren RSW-Anwendungen ist eine Sockel-RSW-Pistole, bei der der ServoWeld ™-Aktuator

vertikal montiert ist - mit der Schubstange nach oben. Es sollten Mainahmen ergriffen werden, um die

Wassereinwirkung auf den Aktuator und Wasseransammlungen/Spritzer in den Zugangsbereichen der ServoWeld-

Einheit zu reduzieren und/oder zu eliminieren, um die Gesamtlebensdauer zu maximieren. Da Wasser in der

Umgebung der RSW-Pistole aufgrund des regelmaRigen Wechsels der Schweillkappen ein Faktor ist, kann eine

Reihe von MalRnahmen ergriffen werden, um die Wassereinwirkung auf den Aktuator zu reduzieren und/oder zu

eliminieren..

e - Sockel-RSW-Pistolen, die mit dem ServoWeld-Aktuator senkrecht - Schubstange unten - montiert werden
kénnen, sollten in Betracht gezogen werden.

e - Sockel-RSW-Pistolen, die mit dem ServoWeld-Aktuator vertikal - Schubstange oben - montiert werden
missen, sollten in einem Winkel von mindestens 10 - 15 % montiert werden, um Wasseransammlungen zu
minimieren.

e - An der Montagefldche der GSWA-Antriebe sind Wasserkanale vorgesehen. Bei der Montage ist darauf zu
achten, dass die Kandle nicht verdeckt werden, um Wasseransammlungen zu minimieren.

o - Beiallen RSW-Pistolenanwendungen, bei denen ein Wassereintritt zu befirchten ist, sollte ein externer
Deflektor (Latzchen) oder eine Schubstangenmanschette verwendet werden, um das Wasser von der
Schnittstelle Schubstangenabstreifer/Abstreifer fernzuhalten.

e - Beijeder RSW-Pistolenanwendung, bei der ein Verdacht auf Wassereintritt besteht, sollte die Verwendung
eines manuellen Absperrventils im Wassersparkreislauf an der RSW-Pistole in Betracht gezogen werden. Das
Absperren des Wassers vor dem Wechsel der Schweilkappe kann das Problem der Wassereinwirkung in der
RSW-Pistolenumgebung erheblich reduzieren.

e - Bei RSW-Sockelpistolenanwendungen sollten die elektrischen Gegenstecker (90 Grad) am
Kabelkonfektionierungspaket nach unten zeigen, wobei die Kabel der Kabelkonfektionierung in einer Schleife
verlegt werden sollten, um das Eindringen von Wasser (iber die elektrischen Stecker (Leistung/Rickfiihrung) zu
reduzieren.

e - Lassen Sie eine ausreichende Kabellange zu, damit die Kabel nicht unter Spannung stehen.

e - Gegossene elektrische Gegenstecker am Kabelkonfektionierungspaket fir RSW-Sockelpistolenanwendungen.

e - Bestatigen Sie das vollstandige Einrasten des Kabeldress-Steckers in die entsprechende Gegenbuchse an
ServoWeld™-Aktuatoren.

e - Erden Sie die Schubstange, wenn mdglich.

B 4.4 Montage
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Schubstangenbefestigung - Runde Schubstange.

Die Konstruktion des Rundstab-ServoWeld-Aktuators ermdglicht die Drehung des ausfahrenden Stabs. Dies
ermoglicht eine einfache Einrichtung des Aktuators, indem der Benutzer die Stange drehen und fiir die mechanische
Befestigung oder Systempriifung in den Aktuator ein- und ausfadeln kann. Diese Funktion erfordert auch, dass die
Stange nicht gedreht werden darf, wenn sie in ihrer speziellen Anwendung verwendet wird, um eine
ordnungsgemale lineare Bewegung zu gewahrleisten. In den meisten Anwendungen, z. B. wenn die Last an eine
externe mechanische Flhrung oder eine andere Stiitzvorrichtung gekoppelt ist, kann sich die Last nicht drehen und
bietet somit eine Verdrehswherung fir die ausfahrende Stange des Aktors.

Abblldung 4.3: (CSWX abgeblldet) Bel Rundstangen halten Sie die Schubstange mit einem Schraubenschliissel an den
Abflachungen am Ende der Stange fest, wenn Sie Zubehér, Gesténge oder Last am Aktuator befestigen. Verwenden Sie
einen Drehmomentschliissel, um das Ende der Schubstange am Anschlusspunkt des Aktuators mit Gewinde festzuziehen.
Die Drehmomentwerte in Tabelle 4.2

Schubstangenbefestigung - Optionen mit Sechskantstange und gefiihrter Verdrehsicherung

Die Konstruktion des Hex-Schubstangen-ServoWeld-Aktuators schrankt die Drehung der Schubstange ein. Um den
Aktuator einzurichten, kann die Einheit mit Strom versorgt und in Position gebracht werden, oder die zugehérigen
Komponenten kénnen zum Anschlusspunkt am Aktuator bewegt werden. Diese Funktion sorgt fir die erforderliche
Verdrehsicherung, um eine korrekte lineare Bewegung 2Zu erzeugen.

Abbildung 4.4: (SWA abgebildet) Bei Sechskantstangen halten Sie die Schubstange mit einem Schraubenschliissel an der
flachen Seite der Stange fest, wenn Sie Zubeh6r, Gestdnge oder Last am Aktuator befestigen. Verwenden Sie einen
Drehmomentschliissel, um das Ende der Schubstange am Gewindeanschluss des Aktuators festzuziehen. Die
Drehmomentwerte in Tabelle 4.2.

[ AAWARNING | pcHTUNG!

DAS AUFBRINGEN EINES DREHMOMENTS AUF DIE SCHUBSTANGE KANN DEN AKTUATOR BESCHADIGEN.
Vermeiden Sie dies, indem Sie einen Schraubenschllssel verwenden, um die Drehung der Schubstange zu
verhindern, wéhrend Sie die Last, Gestédnge oder Zubehdrteile am Stangenende befestigen.

Schubstangenanschluss:
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STANGENENDBEFESTIGUNG FUR RUNDSTANGEN-AKTOR: Halten Sie die Abflachungen an der Rundstange mit
einer Vorrichtung, einem Schraubstock oder einem gegnerischen Schraubenschliissel fest. Ziehen Sie das
Verbindungsgestange der Schweilpistole oder das Stangenauge mit dem in der Tabelle angegebenen Wert an:

STANGENENDBEFESTIGUNG FUR SCHUBSTANGEN- UND FUHRUNGSSTANGEN-AKTUATOR: Halten Sie die
Abflachungen an der Schubstangenstation mit einer Vorrichtung, einem Schraubstock oder einem Gegenschliissel
fest. Verlassen Sie sich nicht auf die Verdrehsicherung im Aktuator, um dem Installationsdrehmoment
entgegenzuwirken. Ziehen Sie das Verbindungsgestange der Schweilpistole oder das Stangenauge bis zu dem in
der Tabelle angegebenen Wert an..

80N-m 200 N-m 200 N-m 250 N-m
M12|—— M16 M20 M27
59 ft-lb 147.5 ft-lIb 147.5 ft-lIb 185 ft-lb

Tabelle 4.1: Empfehlungen fiir das Drehmoment des Gelenkkopfes.

GEWINDELOCHBEFESTIGUNGEN EMPFOHLENES DREHMOMENT
GROSSE MAXIMALES DREHMOMENT
M8 25 N-m | 18 ft-Ibf
Stirnseitige oder seitliche Gewindebohrungen flr M8x1.25 SHCS
MIO | 45N-m | 33 ft-Ibf
Seitliche Gewindebohrungen fir M10 x1,5-Schulterbolzen oder SHCS
M12 [ 68N-m | 50 ftlbf
Stirnseitige oder seitliche Gewindebohrungen flir M12x1.75 SHCS

Tabelle 4.2: Drehmomentempfehlungen fiir Gewindebohrungen.

Schwenkzapfen-Montage

Zapfenbefestigung - Zapfenbefestigungen werden auf Kundenwunsch geliefert, mit Auen- oder Innengewinde,
passend zur Schweilzange. Tolomatic liefert weibliche Qilite-Buchsen, wenn eine weibliche Zapfenbefestigung
gewiinscht wird. Verbinden Sie die Zapfen mit den integrierten Zapfenaufnahmen am Antrieb. Stellen Sie sicher,
dass der Aktuator auf den Zapfenstiften ohne Bindung schwenk..

B 4.5 Anti Rotate

Die Konstruktion des Aktuators GSWA33, 44 & 55 ermdglicht die Drehung der Ausfahrstange. Dies ermdglicht eine
einfache Einrichtung des Aktuators, indem der Benutzer die Stange drehen und fiir die mechanische Befestigung
oder Systempriifung in den Aktuator ein- und ausfadeln kann. Diese Funktion erfordert auch, dass die Stange nicht
gedreht werden darf, wenn sie in ihrer speziellen Anwendung verwendet wird, um eine ordnungsgemale lineare
Bewegung zu gewahrleisten. In den meisten Anwendungen, wie z. B. solchen, bei denen die Last an Linearlager
oder eine andere Stiitzvorrichtung gekoppelt ist, kann sich die Last nicht drehen und bietet somit eine
Verdrehsicherung flir die ausfahrende Stange des Aktuators.

Fir Anwendungen, bei denen die Last frei rotieren kann, bietet Tolomatic eine Verdrehsicherung im GSWA04 und im
GSWA33 Guided.

[ZAWARNING | 5cHTUNG!

Blockieren Sie das Stangenende gegen Drehung, wahrend Sie die Last an die Schubstange koppeln. Vermeiden Sie
das Aufbringen eines Drehmoments iber die Schubstange oder auf eine der verdrehsicheren Komponenten des
GSWA-Aktuators, wahrend Sie das Gesténge

oder Lasten an das GSWA-Schubstangenende. Die Verdrehsicherung ist nicht dafiir ausgelegt, dem ibermaRigen
Drehmoment standzuhalten, das beim Ankoppeln einer Last an den Aktuator auftritt. BLEIBENDE SCHADEN AM
ANTRIEB KONNEN ENTSTEHEN, WENN EIN DREHMOMENT AUF DIE SCHUBSTANGE AUSGEUBT WIRD.
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Bl GSWAO04 - Hex Rod

Der GSWAO04 mit der sechseckigen Schubstange lasst eine Drehung der Stange nicht zu und hat daher eine
integrierte Verdrehsicherung. Wie beim GSWA33 und GSWA44 muss jedoch eine seitliche Belastung vermieden
werden, da es sich nur um eine Verdrehsicherung handelt. Die Sechskantstange bietet keine Fuhrung/Abstiitzung fur

eine Last.

Abbildung 4.5: Die sechseckige Form der Schubstange GSWA04 erméglicht keine Drehung der Stange, aber auch keine
Fiihrung der Last.

Bl GSWA33 Gefiihrt
Der GSWA33 Guided verfiigt Uber eine robuste interne Verdrehsicherung mit integrierten Befestigungsléchern,
Passstiften und grofien Buchsen, die eine seitliche Belastung unterstiitzen.

Abbildung 4.6: Die Konstruktion des GSWA33 Guided umfasst diese Baugruppe, die folgende Funktionen hat: Verdrehsicherung,
Montagevorrichtung, seitliche Lastaufnahme.
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B 5.0 GSWA ServoWeld™ Richtlinien fiir die elektrische Installation
Bl 5.1 EMC Verdrahtungsrichtlinien

[ AAWARNING | pcHTUNG!

Die Schubstange ist nicht elektrisch mit der Erde verbunden. Die Schubstange sollte aus Sicherheitsgriinden bei der
Installation geerdet werden, wenn maéglich.

Kabelverlegung

Es wird empfohlen, die Leistungs- und Signalkabel fiir ServoWeld™-Aktuatoren so weit wie moglich voneinander entfernt zu
verlegen, um elektrische Stérungen in den Kommunikationskabeln zu minimieren.

Im Laufe der Zeit konnen sich fliissige Verunreinigungen wie Ol und Reinigungsldsungen auf den Kabeln und in den Steckern
ansammeln, wenn es sich um einen freiliegenden Typ handelt. Um das Eindringen von Verunreinigungen in den
Steckverbinder zu minimieren, verlegen Sie die Kabel so, dass sich unmittelbar vor der Befestigung am Steckverbinder eine
Schleife im Kabel befindet.

Je nach Ausrichtung der Steckverbinder werden Beispiele gezeigt. Bei Geraten, die so montiert sind, dass sich die
Steckverbinder an der Unterseite des Aktors befinden, ist keine Schlaufe erforderlich.

Nur bei Bedarf Nicht empfohlen

Am besten
Abbildung 5.1: Empfohlene Verlegung der ServoWeld-Verkabelung.

Abschirmung und Erdung

Es werden abgeschirmte Kabel empfohlen. Die von Tolomatic gelieferten Standardkabel haben eine
Gesamtabschirmung mit Ableitungsdrahten und die Geh&useerdung des Aktuators ist mit einem Stift am
Stromanschluss verbunden. Um EMI zu minimieren und die Systemzuverlassigkeit zu gewahrleisten, sollten die
Ableitungsdrahte der Abschirmung aller Kabel mit einer gemeinsamen Erdung verbunden werden.

[AWARNING | AchruNG!
Schubstange wird nicht als ausreichende Masse angesehen.

Bl 5.2 Steckerausrichtung

Die Standard-Tolomatic-Stecker sind in Abbildung 5.2 unten dargestellt. Tolomatic kann die Anschllisse in der vom
Kunden gewiinschten Ausrichtung montieren oder wahrend der Installation drehen. Der ServoWeld™-Aktuator wird
so hergestellt, dass er zu vielen verschiedenen Steckerkonfigurationen passt. Viele Antriebs-/Roboterhersteller
haben spezifische Stecker/Pinout/Verkabelung fiir die Integration des ServoWeld-Aktuators in den Betrieb. Siehe
Anhang B fir verfugbare Konfigurationen. Abhangig von der Wahl des Steckers kdnnen einige Stecker von -90° bis
180° gedreht werden.

Bei den Tolomatic-Standardsteckern ist es nicht notwendig, die Schrauben zu I6sen, die die Stecker halten. Drehen
Sie sie einfach vorsichtig in die gewlinschte Ausrichtung..
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@ HINWEIS!

Wenden Sie beim Drehen der Steckverbinder keine iibermaRige Kraft an.

Wie hergestellt , 2709 - —__g0°
I ’Il * ] Il »
- H \_ Vorderseite ' \. Vorderseite

1 .
Y (Stabseite E |ﬁ| I (Stabseite
E}]ﬁ] / vonAcuator) > & E / / vonAcuator)
! Uatr
Abbildung 5.2: Steckerdrehung. Beachten Sie, dass die Tolomatic-Standardstecker von -90° bis +180° gedreht werden

kénnen, so dass die Kabel zur Vorderseite (Stangenende, wie hergestellt), zu einer Seite, zu beiden Seiten oder zur Riickseite
des Aktuators angeschlossen werden kénnen.

7\

Abbildung 5.3: Zeichnung der bei einigen ServoWeld-Aktuatoren verwendeten Einbaustecker.

Siehe einzelne Geber/Stecker in Abschnitt 5.5 fiir Details.

B 5.3 Riickmeldung Informationen

Die Auswahl des Riickmeldegeréates wird typischerweise durch den RSW-Servosystemantrieb oder die
Robotersteuerung vorgegeben, mit der der Aktor betrieben wird. Jeder RSW-Servosystemantrieb oder jede
Robotersteuerung hat spezifische Anforderungen an die Riickflihrung des Motors. ServoWeld-Antriebe kénnen ein
inkrementelles, absolutes Singleturn-, absolutes Multiturn- oder Resolver-Drehriickmeldegeréat verwenden. Nicht alle
Resolver-basierten RSW-Servosystemantriebe oder Robotersteuerungen konnen den gleichen Resolver, die gleiche
Resolverausrichtung oder die gleiche relative Drehrichtung des Resolvers verwenden. Viele RSW-
Servosystemantriebe oder Robotersteuerungen bieten Software an, die die Eingabe von Parametern oder das
Herunterladen von "Motordatendateien" ermaéglicht, die vorgeben, wie das Feedback in den Motor integriert werden
muss. Tolomatic kann lhnen die entsprechenden Parameter zur Verfiigung stellen, die Sie zur Erstellung dieser
"Datendateien” eingeben miissen. Die Eingabe von Motorparameterdaten in einige RSW-Servosystemantriebe
erfordert moglicherweise die Unterstiitzung des RSW-Servosystemantriebs/Roboterherstellers.

B 5.3.1 Riickkopplung Kommutierung

Wenn Tolomatic einen ServoWeld-Aktuator herstellt, wird das richtige Feedback ausgewahlt, montiert, ausgerichtet
und auf einem RSW-Servosystem-Antrieb getestet, von dem bekannt ist, dass er dem RSW-Servosystem-Antrieb
entspricht, den der Kunde zu verwenden plant, um die richtige Feedback-Ausrichtung und den Betrieb zu bestatigen.

| A CAUTION| yoRsICHT!

In jedem Fall, in dem festgestellt wird, dass die Ruckfuhrung falsch ausgerichtet ist, oder wenn ein Wechsel des
RSW-Servosystems vorgenommen wird, der eine andere Ausrichtung der Riickfiihrung erfordert, wird empfohlen,
Tolomatic zu kontaktieren und Vorkehrungen zu treffen, um dieses Verfahren durchzufiihren.

Bl 5.3.2 Riickkopplungskommutierung Details

Die Terminologie in der Branche variiert von Motorlieferant zu Motorlieferant. Ein Beispiel ist die Beschriftung der
Phasen; einige Lieferanten verweisen auf die Phasen R, S und T, wahrend andere sich auf U, V und W beziehen.
Bei den Unterschieden in der Terminologie werden zur Verdeutlichung visuelle Erkl&rungen verwendet.

Tolomatic ServoWeld Aktuatormotoren sind so verdrahtet, dass der drehmomenterzeugende Stromvektor von Phase
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U ->V ->W eine positive Drehung erzeugt. Positive Rotation ist definiert als Rechtsdrehung, von der Vorderseite des
Aktuators aus gesehen. Zur Orientierung: Eine positive Drehung bewirkt, dass die Schubstange ausféhrt.

CwW MOTOR
ROTATION

Abbildung 5.4: Bewegung der Schubstange relativ zur Motordrehung.

Absolute Encoder Feedback

The commutation offset for absolute encoders in ServoWeld actuators are set to a specified offset angle supplied by
the robot manufacturer. This can be accomplished by first locking the motor rotor with a current vector. The offset
position can either be obtained with mechanical tooling or programming tool.

If the offset alignment value is needed, please consult the factory for this specification.

Resolver Feedback

Absolute Encoder-Riickmeldung

Der Kommutierungsoffset fiir Absolutwertgeber in ServoWeld-Aktoren wird auf einen vom Roboterhersteller
vorgegebenen Offsetwinkel eingestellt. Dies kann erreicht werden, indem der Motorrotor zunachst mit einem
Stromvektor verriegelt wird. Die Offsetposition kann entweder mit einem mechanischen Werkzeug oder einem
Programmiertool ermittelt werden.

Wenn der Wert fiir die Offset-Ausrichtung benétigt wird, wenden Sie sich bitte an das Werk fiir diese Spezifikation.

Riickmeldung des Resolvers

Die ServoWeld Aktuator-Familie wird auch mit Resolver-Rickflihrung angeboten. Ein Resolver muss mit einer
sinusférmigen Eingangsspannung erregt werden und gibt zwei Signale aus, die gemeinhin als cos und sin
bezeichnet werden. Der Betrag dieser Signale und der Phasenwinkel relativ zur Erregerspannung werden vom
Antrieb verwendet, um die absolute Position (einfache Umdrehung) des Motorankers zu bestimmen.

Diese Stellglieder werden mit einem Stromvektor von Phase V (+) nach Phase W (-) ausgerichtet. An dieser Stelle
wird der Resolverkdrper gedreht, bis das coségri:gnal Null ist und das sin-Signal in Phase mit der Erregerfrequenz ist.

COs

FIM

Abbildung 5.5: Motor-Drehlage bei 0

Die Richtung kann durch Drehen der Welle im Uhrzeigersinn, von hinten gesehen, bestatigt werden, wobei nach
einer Drehung von 90 Grad das cos-Signal nun in Phase mit der Erregerfrequenz ist und das sin-Signal Null ist.
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EXC

EIM

Cos

Bild 5.6: Motor-Drehlage bei 90

Informationen zum Servomotor:

E HINWEIS!

Siehe Servomotor-Spezifikationen in Tolomatic GSWA Katalog #2750-4006.

@ HINWEIS!

Uberschreiten Sie NICHT 650 Vidc oder 365 Vdc, je nach ausgewahltem Motor, da dies zu Schaden am Aktuator
fihren kann.

Wenn Sie den Motor mit mehr als 10% der Motornennspannung versorgen, kann sich die Drehzahl des Motors tber
die angegebene Hochstdrehzahl hinaus erhéhen, was zu einem vorzeitigen Ausfall des Aktuators fiihr.

| & CAUTION| yoRsicHT!

In jedem Fall, in dem festgestellt wird, dass die Ruckfuhrung falsch ausgerichtet ist, oder wenn ein Wechsel des
RSW-Servosystems vorgenommen wird, der eine andere Ausrichtung der Riickfiihrung erfordert, wird empfohlen,
Tolomatic zu kontaktieren und Vorkehrungen zu treffen, um dieses Verfahren durchzufiihren.
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B 5.4 Steckerbelegung

@ HINWEIS!

Die richtige Roboter-Motordatei muss fir jeden Aktuator, Roboter und jede Robotersteuerung ausgewahit werden.
Bitte kontaktieren Sie Tolomatic bei Fragen zur Auswahl der richtigen Motordatei.

B 5.4.1 Riickmeldung Code: Fanuc/A64

Riickmeldung Typ: | Absolute
Riickkopplung Versorgungsspannung: | DC +5V +5%

Die positive Phasensequenz bewirkt, | Einfahren
dass das Schubrohr: (siehe 5.3.2 filr die Definition)

RUCKMELDUNG-ANSCHLUSS:

Stil: | Box
Hersteller: | Proprietar
Hersteller P/N: | Proprietar
Taktung einfiigen: | Taste zwischen den Stiften "K" & "L"

Rickkopplungsanschluss Pinout:

Pin Signal Pin Signal Pin Signal
A SD G REQ - N ov
B Kein Kontakt H Kein Kontakt P Kein Kontakt
C Kein Kontakt J +5V R +6 VA
D SD - K +5V S 0VA
E Kein Kontakt L SHIELD T ov
F REQ M Kein Kontakt
| MOTORLEISTUNGSSTECKER:
Stil: | Box
Hersteller: | Amphenol
Hersteller P/N: | MS3102A18-10P
Taktung: | Taste zwischen den Stiften "A" & "D"
D$ $A Pin Signal
A Phase R (U)
Cﬂ; @B B Phase S (V)
C Phase T (W)
D GND

[ AAWARNING | pcHTUNG!

Das Feedback-Gerat, die Verdrahtung und das Steckerdesign sind fiir den Betrieb mit der gewahlten
Robotersteuerung oder dem Servoantrieb vorgesehen. Vergewissern Sie sich, dass die Robotersteuerung/der
Servoantrieb und das Verbindungskabel fiir die Verwendung mit dem ServoWeld ™-Aktuator geeignet sind, bevor Sie
den Aktuator in Betrieb nehmen. Schaden am Aktuator oder unbeabsichtigter Betrieb konnen auftreten, wenn sie
nicht richtig aufeinander abgestimmt sind.
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B 5.4.2 Riickmeldung Code: Fanuc/aiAR128

Riickmeldung Typ: | Absolute
Riickkopplung Versorgungsspannung: | DC +5V +5%

Die positive Phasensequenz Einfahren
bewirkt, dass das Schubrohr: (siehe 5.3.2 filrr die Definition)

RUCKMELDUNG-ANSCHLUSS:

Stil: | Box
Hersteller: | Proprietar
Hersteller PIN: | Proprietar
Taktung einfiigen: | Wie gezeigt

Rickkopplungsanschluss Pinout:

2
E]

Signal
Kein Kontakt
Kein Kontakt
Kein Kontakt

+6 VA

RD -
RD
ov
+5V
+5V
oV

OO (N[ |W|IN[—

—_
o

| MOTORLEISTUNGSSTECKER:

Stil: | Box
Hersteller: | Amphenol
Hersteller P/IN: | MS3102A18-10P
Taktung: | Taste zwischen den Stiften "A" & "D"

P P Pin Signal
D ‘g A Phase R (U)
C$ B Phase S (V)

$ C Phase T (W)
D GND

[AWARNING | acHrune!

Das Feedback-Gerat, die Verdrahtung und das Steckerdesign sind fiir den Betrieb mit der gewahlten
Robotersteuerung oder dem Servoantrieb vorgesehen. Vergewissern Sie sich, dass die Robotersteuerung/der
Servoantrieb und das Verbindungskabel fiir die Verwendung mit dem ServoWeld™-Aktuator geeignet sind, bevor Sie
den Aktuator in Betrieb nehmen. Schaden am Aktuator oder unbeabsichtigter Betrieb konnen auftreten, wenn sie
nicht richtig aufeinander abgestimmt sind.
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Bl 5.4.4 Riickmeldung Code: FB6 — Nachi/AX20

Riickmeldung Typ: | Serial - Smart ABS
Riickkopplung | DC +5V 5%
Versorgungsspannung:

Die positive Phasensequenz | Einfahren
bewirkt, dass das Schubrohr: | (siehe 5.3.2 fiir die Definition)

RUCKMELDUNG-ANSCHLUSS:

Stil: | Box
Hersteller: | Amphenol
Hersteller PIN: | MS3102A20-29P
Taktung einfiigen: | Taste (iber Pin "A"

Rickkopplungsanschluss Pinout:

Pin Signal Pin Signal
A A+ K Z+
B A- L Z-
C B+ M | Motor thermisch
D B- N | Motor thermisch
E SD+ P Kein Kontakt
F SD- R RESET
G GND S GND
H Vee T Vb
J GND (CASE)
Stil: | Box
Hersteller: | Amphenol
Hersteller PIN: | MS3102A20-17P
Taktung: | Taste (iber Pin "E"
Pin Signal
A Phase T (W)
B Phase S (V)
C | Phase R (U) (Nachi T)
D Kein Kontakt
E Kein Kontakt
F GND

[ZAAWARNING | pcHTUNG!

Das Feedback-Gerat, die Verdrahtung und das Steckerdesign sind fiir den Betrieb mit der gewahlten
Robotersteuerung oder dem Servoantrieb vorgesehen. Vergewissern Sie sich, dass die Robotersteuerung/der
Servoantrieb und das Verbindungskabel fiir die Verwendung mit dem ServoWeld™-Aktuator geeignet sind,
bevor Sie den Aktuator in Betrieb nehmen. Schaden am Aktuator oder unbeabsichtigter Betrieb konnen
auftreten, wenn sie nicht richtig aufeinander abgestimmt sind.
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B 5.4.5 Riickmeldung Code: FB7 - Yaskawa / Motoman

Absolute
DC +5V +5%

Riickmeldung Typ:
Riickkopplung Versorgungsspannung:

Einfahren
(siehe 5.3.2 fiir die Definition)

Die positive Phasensequenz bewirkt,
dass das Schubrohr:

RUCKMELDUNG-ANSCHLUSS:

Stil:

BOX

Hersteller:

JAE

Hersteller P/N:

JN2AS10ML1

Taktung einfiigen:

Wie gezeigt

Rlckkopplungsanschluss Pinout:

Signal
DATA +
DATA -
Kein Kontakt
+5VDC
BATTERY -
BATTERY +
FRAME GROUND
Kein Kontakt
oV
Kein Kontakt

N )
S|l N|o|o|s w5

Stil:
Hersteller:
Hersteller P/N:
Taktung:

Box

Amphenol

MS3102A20-15P

Taste zwischen den Stiften "A" & "F"

3
E

Signal
Phase T (W)
Phase S (V)
Phase R (U)

GND
Motor thermisch
Motor thermisch

Kein Kontakt

OQMMmMOI0|(m|>

[ZAWARNING | pcHTUNG!

Das Feedback-Gerat, die Verdrahtung und das Steckerdesign sind fiir den Betrieb mit der gewahlten
Robotersteuerung oder dem Servoantrieb vorgesehen. Vergewissern Sie sich, dass die Robotersteuerung/der
Servoantrieb und das Verbindungskabel fiir die Verwendung mit dem ServoWeld ™-Aktuator geeignet sind, bevor Sie
den Aktuator in Betrieb nehmen. Schaden am Aktuator oder unbeabsichtigter Betrieb kénnen auftreten, wenn sie
nicht richtig aufeinander abgestimmt sind.
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Bl 5.4.6 Riickmeldung Code: FB11 - ABB

Riickmeldung Typ:

Resolver

Riickkopplung Versorgungsspannung:

Excitation 4 kHz

Die positive Phasensequenz bewirkt,
dass das Schubrohr:

Erweitern Sie
(siehe 5.3.2 fiir die Definition)

RUCKMELDUNG-ANSCHLUSS:

Stil:

Box

Hersteller:

Amphenol

Hersteller P/N:

MS3102A20-29P

Taktung einfiigen:

Taste (iber Pin "A"

Rickkopplungsanschluss Pinout:

)
E

Signal

COS (81)

COSLO(S83)

SIN (S4)

SINLO (S2)

EXCLO (R2)

EXC (R1)

Kein Kontakt

Kein Kontakt

Kein Kontakt

Kein Kontakt

Kein Kontakt

Kein Kontakt

Kein Kontakt

Kein Kontakt

Kein Kontakt

Kein Kontakt

—Al»|o|o|Z|IZ|Ir ||~ |T|O|MMO(O|wm|>

Kein Kontakt

Stil:

Box

Hersteller:

Amphenol

Hersteller P/N:

MS3102A20-15P

Taktung:

Taste zwischen den Stiften "A" & "F"

3
5

Signal

Phase R (U)

Phase S (V)

Phase T (W)

GND

Kein Kontakt

mm|OO|w|>

Motor thermisch

[ZAWARNING | pcHTUNG!

Das Feedback-Gerat, die Verdrahtung und das Steckerdesign sind fiir den Betrieb mit der gewahlten
Robotersteuerung oder dem Servoantrieb vorgesehen. Vergewissern Sie sich, dass die Robotersteuerung/der
Servoantrieb und das Verbindungskabel fiir die Verwendung mit dem ServoWeld™-Aktuator geeignet sind, bevor Sie
den Aktuator in Betrieb nehmen. Schaden am Aktuator oder unbeabsichtigter Betrieb kénnen auftreten, wenn sie
nicht richtig aufeinander abgestimmt sind.
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B 5.4.7 Riickmeldung Code: FB17 - Bosch

Riickmeldung Typ: | Absolute Endat 01
Riickkopplung Versorgungsspannung: | DC 3.6 - 14 V

Die positive Phasensequenz bewirkt, | Erweitern Sie
dass das Schubrohr: (siehe 5.3.2 fiir die Definition)

RUCKMELDUNG-ANSCHLUSS:

Stil: | Swivel
Hersteller: | Bosch Rexroth

Hersteller P/N: | RGS1000/C01
Taktung einfiigen: | Wie gezeigt

Rickkopplungsanschluss Pinout:

Pin Signal
Vce
GND
A+

A-
B+
B-

Enc DATA +

Enc DATA -

Enc CLK +

Enc CLK -

Ol N[O |~ (W (N |[—

—_
o

| MOTORLEISTUNGSSTECKER:

St | Swivel
Hersteller: | Bosch Rexroth
Hersteller P/N: | RL.S1100/C02
Taktung: | Wie gezeigt

Pin Signal
U1 [ PhaseR(U)
V1 Phase S (V)
o’ o W1 Phase T (W)

/ . \ PE GND
[y . V1 . - 5 | Motor thermisch
Nl s . 8 6 | Motor thermisch
6 & 7 7 Kein Kontakt
:‘\\.. @ .. 8 Kein Kontakt
‘ T ‘ 9 Kein Kontakt

[ ZAAWARNING | pcHTUNG!

Das Feedback-Gerat, die Verdrahtung und das Steckerdesign sind fiir den Betrieb mit der gewahlten
Robotersteuerung oder dem Servoantrieb vorgesehen. Vergewissern Sie sich, dass die Robotersteuerung/der
Servoantrieb und das Verbindungskabel fiir die Verwendung mit dem ServoWeld ™-Aktuator geeignet sind, bevor Sie
den Aktuator in Betrieb nehmen. Schaden am Aktuator oder unbeabsichtigter Betrieb konnen auftreten, wenn sie
nicht richtig aufeinander abgestimmt sind.
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Bl 5.4.8 Riickmeldung Code: FB18 — Kawasaki_D

Riickmeldung Typ: | Absolute
Riickkopplung Versorgungsspannung: | DC +5V +5%

Die positive Phasensequenz bewirkt, | Einfahren
dass das Schubrohr: (siehe 5.3.2 filr die Definition)

RUCKMELDUNG-ANSCHLUSS:

Stil: | Box
Hersteller: | Amphenol
Hersteller PIN: | MS3102A20-29P
Taktung einfiigen: | Taste zwischen den Stiften "K" & "L"
| Rlckkopplungsanschluss Pinout: |

Pin Signal Pin Signal

A SD L Kein Kontakt
B SD - M Kein Kontakt
C Vce N Kein Kontakt
D oV P Kein Kontakt
E GND R Kein Kontakt
F Kein Kontakt S Kein Kontakt
G Kein Kontakt T Kein Kontakt
H Kein Kontakt

J Kein Kontakt

K Kein Kontakt

Stil: | Box
Hersteller: | Amphenol
Hersteller P/N: | MS3102A20-17P
Taktung: | Taste (iber Pin "E"

)
E

Signal
Phase R (U)
Phase S (V)
Phase T (W)
Kein Kontakt
Kein Kontakt

GND

mmoOO|w| >

Stil: | Box
Hersteller: | Turck
Hersteller P/N: | FS4.4/CS10604

Pin Signal

1 Motor
thermisch
2 Kein Kontakt
2 3 Kein Kontakt

[ AAWARNING | pcHTuNG!

Das Feedback-Gerat, die Verdrahtung und das Steckerdesign sind fiir den Betrieb mit der gewahlten
Robotersteuerung oder dem Servoantrieb vorgesehen. Vergewissern Sie sich, dass die Robotersteuerung/der
Servoantrieb und das Verbindungskabel fur die Verwendung mit dem ServoWeld™-Aktuator geeignet sind, bevor Sie
den Aktuator in Betrieb nehmen. Schaden am Aktuator oder unbeabsichtigter Betrieb konnen auftreten, wenn sie
nicht richtig aufeinander abgestimmt sind.
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B 5.4.9 Riickmeldung Code: FB20 — Kuka (Temp Switch)

Riickmeldung Typ: | Resolver
Riickkopplung Versorgungsspannung: | Excitation 6 kHz

Die positive Phasensequenz bewirkt, | Einfahren

dass das Schubrohr: (siehe 5.3.2 fiir die Definition)
RUCKMELDUNG-ANSCHLUSS:
Stil: | Swivel
Hersteller: | Intercontec
Hersteller P/N: | AEDC 052 MR04 00 0200 000
Taktung einfiigen: | Taste iiber Pin "8"
Rickkopplungsanschluss Pinout:
Pin Signal
1 SIN (S2)
2 SINLO (S4)
3 Kein Kontakt
4 Kein Kontakt
5 Kein Kontakt
6 GND
7 EXCLO (R2)
8 | Motor thermisch
9 | Motor thermisch
10 EXC (R1)
11 COS (81)
12 COS LO (S3)

Stil: | Swivel
Hersteller: | Intercontec
Hersteller P/N: | BEDC 106 MR14 00 0200 000
Taktung: | Wie gezeigt

Pin Signal
1 Phase R (U)
2 Phase S (V)
3 GND
4 BRK + (IFAVAIL.)
5 BRK - (IFAVAIL.)

[ ZAAWARNING | pcHTUNG!

Das Feedback-Gerat, die Verdrahtung und das Steckerdesign sind fiir den Betrieb mit der gewahlten
Robotersteuerung oder dem Servoantrieb vorgesehen. Vergewissern Sie sich, dass die Robotersteuerung/der
Servoantrieb und das Verbindungskabel fiir die Verwendung mit dem ServoWeld ™-Aktuator geeignet sind, bevor Sie
den Aktuator in Betrieb nehmen. Schaden am Aktuator oder unbeabsichtigter Betrieb kénnen auftreten, wenn sie
nicht richtig aufeinander abgestimmt sind.
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B 5.4.10 Riickmeldung Code: FB21 - ABB

Riickmeldung Typ: | Resolver

Riickkopplung Versorgungsspannung: | Excitation 4 kHz

Die positive Phasensequenz bewirkt, | Erweitern Sie

Swivel

dass das Schubrohr: (siehe 5.3.2 filir die Definition)
RUCKMELDUNG-ANSCHLUSS:
Stil:
Hersteller:

Phoenix Contacts

Hersteller P/N:

RF-12P1N8AADOO

Taktung einfiigen:

Taste (iber Pin "9"

Rickkopplungsanschluss Pinout:

Signal

COS (S1)

COSLO (S3)

SIN (S4)

SINLO (S2)

EXCLO (R2)

EXC (R1)

Kein Kontakt

Kein Kontakt

cooo\lovmhmm_\g

Kein Kontakt

10 Kein Kontakt

11 Kein Kontakt

12 Kein Kontakt

Stil: | Swivel
Hersteller: | Phoenix Contacts
Hersteller P/N: | SF-7EP1NS8AADO0
Taktung: | Wie gezeigt

Pin Signal

1 Phase R (U)

PE GND

3 Phase S (V)

4 Phase T (W)

A | Motor thermisch

B | Motor thermisch

C Kein Kontakt

[ AWARNING | AcHTUNG!

Das Feedback-Gerét, die Verdrahtung und das Steckerdesign sind fir den Betrieb mit der gewahlten
Robotersteuerung oder dem Servoantrieb vorgesehen. Vergewissern Sie sich, dass die Robotersteuerung/der
Servoantrieb und das Verbindungskabel fur die Verwendung mit dem ServoWeld™-Aktuator geeignet sind, bevor Sie
den Aktuator in Betrieb nehmen. Schaden am Aktuator oder unbeabsichtigter Betrieb konnen auftreten, wenn sie

nicht richtig aufeinander abgestimmt sind.
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B 5.4.11 Riickmeldung Code: FB23 - Parker

Resolver
Excitation 4 kHz

Riickmeldung Typ:
Riickkopplung Versorgungsspannung:

Erweitern Sie
(siehe 5.3.2 fiir die Definition)

Die positive Phasensequenz bewirkt,
dass das Schubrohr:

RUCKMELDUNG-ANSCHLUSS:

Stil:

Swivel

Hersteller:

Phoenix Contacts

Hersteller P/N:

RF-12P1N8AADOO

Taktung einfiigen:

Taste (iber Pin "9"

Rickkopplungsanschluss Pinout:

)
E

Signal
COS (81)
COS LO (83)
SIN (S4)
SINLO (S2)
EXC LO (R2)
EXC (R1)
Motor thermisch
Motor thermisch
Kein Kontakt
Kein Kontakt
11 Kein Kontakt
Kein Kontakt

OO (N[ |W|IN[—

Stil:
Hersteller:
Hersteller P/N:
Taktung:

Swivel

Phoenix Contacts
SF-7TEP1NSAADOO
Wie gezeigt

Signal

1 Phase R (U)
GND

3 Phase S (V)
4 Phase T (W)
A Kein Kontakt
B Kein Kontakt
C

D

Kein Kontakt
Kein Kontakt

[ZAWARNING | pcHTUNG!

Das Feedback-Gerat, die Verdrahtung und das Steckerdesign sind fiir den Betrieb mit der gewahlten
Robotersteuerung oder dem Servoantrieb vorgesehen. Vergewissern Sie sich, dass die Robotersteuerung/der
Servoantrieb und das Verbindungskabel fiir die Verwendung mit dem ServoWeld™-Aktuator geeignet sind, bevor Sie
den Aktuator in Betrieb nehmen. Schaden am Aktuator oder unbeabsichtigter Betrieb kénnen auftreten, wenn sie
nicht richtig aufeinander abgestimmt sind.
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B 5.4.12 Riickmeldung Code: FB25 - Nachi/FD11

Riickmeldung Typ: | Absolute
Riickkopplung Versorgungsspannung: | DC +5V +5%

Die positive Phasensequenz bewirkt, | Einfahren
dass das Schubrohr: (siehe 5.3.2 filr die Definition)

RUCKMELDUNG-ANSCHLUSS:

Sttil: | Box
Hersteller: | Amphenol
Hersteller P/N: | MS3102A20-29P
Taktung einfiigen: | Taste (iber Pin "A"

| Rickkopplungsanschluss Pinout:

Pin Signal Pin Signal

A Kein Kontakt L Kein Kontakt
B Kein Kontakt M Motor thermisch
C | KeinKontakt N | Motor thermisch
D Kein Kontakt

E SD+ P Kein Kontakt
F SD- R Kein Kontakt
G GND S BAT -

H Vee T BAT +

J GND

K Kein Kontakt

Stil: | Box

Hersteller: | Amphenol
Hersteller P/N: | MS3102A20-17P
Taktung: | Taste (ber Pin "E"

Pin Signal

A Phase T (W)
B Phase S (V)
C Phase R (U)
D Kein Kontakt
E Kein Kontakt

[ZAWARNING | pcHTUNG!

Das Feedback-Gerat, die Verdrahtung und das Steckerdesign sind fiir den Betrieb mit der
gewahlten Robotersteuerung oder dem Servoantrieb vorgesehen. Vergewissern Sie sich, dass die
Robotersteuerung/der Servoantrieb und das Verbindungskabel fiir die Verwendung mit dem
ServoWeld™-Aktuator geeignet sind, bevor Sie den Aktuator in Betrieb nehmen. Schaden am
Aktuator oder unbeabsichtigter Betrieb konnen auftreten, wenn sie nicht richtig aufeinander
abgestimmt sind.
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B 5.4.13 Riickmeldung Code: FB26 - Comau

Riickmeldung Typ: | Resolver
Riickkopplung Versorgungsspannung: | Excitation 4 kHz

Die positive Phasensequenz bewirkt, | Erweitern Sie
dass das Schubrohr: (siehe 5.3.2 filr die Definition)

RUCKMELDUNG-ANSCHLUSS:

Stil: | Straight
Hersteller: | Intercontec
Hersteller P/N: | AEG A 052 MR 83 00 0201 000
Taktung einfiigen: | Taste Uber Pin "8"

Ruckkopplungsanschluss Pinout:

Signal
SINLO (S2)
SIN (S4)
Kein Kontakt
Kein Kontakt
SHIELD
Kein Kontakt
EXCLO (R2)
Motor thermisch
Motor thermisch

10 EXC (R1)
11 COS (81)
12 COS LO (S3)

cooo\lc)m-hoow—\g

Sttil: | Straight
Hersteller: | Intercontec
Hersteller PIN: | BEG A 116 MR 14 00 0200 000
Taktung: | Wie gezeigt

3
5

Signal
Phase T (W)
Phase S (V)

CHASSIS GND
Kein Kontakt
Kein Kontakt
Phase R (U)

DB (WIN|—

[AWARNING | acHune!

Das Feedback-Gerat, die Verdrahtung und das Steckerdesign sind fiir den Betrieb mit der
gewahlten Robotersteuerung oder dem Servoantrieb vorgesehen. Vergewissern Sie sich, dass die
Robotersteuerung/der Servoantrieb und das Verbindungskabel fiir die Verwendung mit dem
ServoWeld™-Aktuator geeignet sind, bevor Sie den Aktuator in Betrieb nehmen. Schaden am
Aktuator oder unbeabsichtigter Betrieb kénnen auftreten, wenn sie nicht richtig aufeinander
abgestimmt sind.
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B 5.4.14 Riickmeldung Code: FB27 - Emerson

Riickmeldung Typ:

Absolute

Riickkopplung Versorgungsspannung:

DC3.6-14V

Die positive Phasensequenz bewirkt,
dass das Schubrohr:

Erweitern Sie

(siehe 5.3.2 fiir die Definition)

RUCKMELDUNG-ANSCHLUSS:

Stil: | Swivel

Hersteller: | Intercontec

Hersteller P/N: | AEDC 113 MR83 00 0201 000

Taktung einfiigen: | Taste zwischen den Stiften "1" and "11"

Riic

kkopplungsanschluss Pinout:

3
5

Signal

Motor thermisch

Motor thermisch

Kein Kontakt

Kein Kontakt

Kein Kontakt

Kein Kontakt

Kein Kontakt

(N[ | |wW (N |

ENC CLK +

ENC CLK -

COS (B+)

ENC DATA +

ENC DATA -

COS LO (B-)

SINLO (1-)

SIN (A+)

Vee

COM

Stil:

Swivel

Hersteller:

Intercontec

Hersteller PIN:

BEDC 106 MR10 00 0201 000

Taktung:

Wie gezeigt

Signal

Phase R (U)

Phase S (V)

GND

Phase T (W)

OB (W[

BRK+ (IF
AVAIL.)

[ZAAWARNING | AcHTUNG!

Das Feedback-Gerat, die Verdrahtung und das Steckerdesign sind fiir den Betrieb mit der gewahlten Robotersteuerung oder
dem Servoantrieb vorgesehen. Vergewissern Sie sich, dass die Robotersteuerung/der Servoantrieb und das
Verbindungskabel fiir die Verwendung mit dem ServoWeld™-Aktuator geeignet sind, bevor Sie den Aktuator in Betrieb
nehmen. Schaden am Aktuator oder unbeabsichtigter Betrieb konnen auftreten, wenn sie nicht richtig aufeinander

abgestimmt sind.
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B 5.4.15 Riickmeldung Code: FB29 - Kawasaki_ E

Riickmeldung Typ:
Riickkopplung Versorgungsspannung:

Absolute
DC +5V 5%

Einfahren
(siehe 5.3.2 fiir die Definition)

Die positive Phasensequenz bewirkt,
dass das Schubrohr:

RUCKMELDUNG-ANSCHLUSS:

Stil:

Hersteller:
Hersteller P/N:
Taktung einfiigen:

Box

Amphenol

MS3102A20-29P-W

Taste zwischen den Stiften "K" & "L"

| Ruckkopplungsanschluss Pinout:

Pin Signal Pin Signal
A SD L Kein Kontakt
B SD - M Kein Kontakt
C Vcee N Kein Kontakt
D GND P Kein Kontakt
E CHASSIS GND R Kein Kontakt
F Kein Kontakt S Kein Kontakt
G Kein Kontakt T Kein Kontakt
H Kein Kontakt
J Kein Kontakt
K Kein Kontakt
Stil: | Box
Hersteller: | Amphenol
Hersteller PIN: | MS3102A20-17P
Taktung: | Taste (iber Pin "E"
Pin Signal
A Phase R (U)
B Phase S (V)
C Phase T (W)
D Kein Kontakt
E Kein Kontakt
F CHASSIS GND
4 Stil: Box
Hersteller: | Turck
Hersteller PIN: | FS4.4/CS10604
1 3 Pin Signal
Q 1 Motor
thermisch
2 Kein Kontakt
2 3 Kein Kontakt
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B 6.0 GSWA Uberlegungen zu Betrieb und Inbetriebnahme

Bl 6.1 Anbringen von Kabeln & Referenzfahrt / Mechanische

Wegbegrenzungen
1. Richten Sie jeden Kabelstecker sorgfaltig auf den jeweiligen Motorstecker aus.
. Setzen Sie die Feedback- und Leistungsstecker vollstandig ein.

3. Uberpriifen Sie die Kontinuitat und Funktionalitat der Thermoschaltersignale TS+ und TS-. Diese Signale
werden Uber die Kabel Ubertragen, die den Motor mit seinem Bewegungssteuerungssystem verbinden.

4. Vermeiden Sie bei der Referenzfahrt des ServoWeld ™-Aktuators iiberméRige Kraft. Uberschreiten Sie
wahrend der Referenzfahrt nicht 20% der kontinuierlichen Schubkraft oder Geschwindigkeiten von 0,39
in/sec (10 mm/sec). Das Uberschreiten dieser Empfehlungen kann zu dauerhaften Schiden am Aktor
fiihren. Es sollte immer darauf geachtet werden, dass die physikalischen Grenzen des Aktors nicht
Uberschritten werden.

LA CAUTION| yoRsICHT!

Die mechanischen Hubbegrenzungen des Aktuators missen tberprift werden, um sicherzustellen, dass der
Aktuator wahrend des normalen Betriebs nicht an eine interne harte Grenze gelangt. Die Endanschlagpuffer
sollten wahrend des normalen programmierten Servoaktuatorbetriebs NICHT eingerastet sein.

I 6.2 Bremse

Einige Anwendungen profitieren vom Zusatz der integrierten Tolomatic-Bremse. Wenn die Bremse nicht mit
Strom versorgt wird, wird die Schraube am Drehen gehindert. (Riickwartsfahren unter der Last)

[AAWARNING | AcHTUNG!

In allen vertikalen Anwendungen bendtigt ein nicht angetriebener ServoWeld GSWA Aktuator eine Bremse, um die
Position zu halten. Tolomatic empfiehlt, die Nennwerte fiir die Riickstellkraft (in Tabelle 6.1 aufgefihrt) nur als
Referenz zu verwenden. Die Riickstellkraft kann sich wahrend der Lebensdauer des Aktuators aufgrund von
mechanischer Einlaufzeit, Umgebungstemperatur und Arbeitszyklusschwankungen andern.

Eine Bremse kann mit dem Aktuator verwendet werden, um ihn vor dem Riickwartsfahren zu schiitzen,
typischerweise in vertikalen Anwendungen. Eine Bremse kann aus Sicherheitsgrinden oder zur
Energieeinsparung verwendet werden, damit der Aktuator seine Position im stromlosen Zustand halten kann.

g HINWEIS!

Die optionale federbetétigte/elektronisch geliiftete Bremse bendtigt typischerweise 24 oder 90 V Spannung (je
nach Roboterhersteller).

Die Bremse ist federbetatigt und elektrisch geliiftet. Das Haltevermdgen der Bremsen iibersteigt die Nenn-
Dauerkraft des Aktors.

LA CAUTION| yoRsICHT!

Versuchen Sie NICHT, den Aktuator mit angezogener Bremse zu betreiben. Der Betrieb des Aktuators mit
angezogener Bremse kann zu schweren Schaden am Aktuator und/oder an der Bremse fiihren. Verwenden Sie
die Bremse nicht zum Stutzen schwerer Lasten, wahrend sich ein Bediener unter der Last befindet. Sehen Sie eine
andere Moglichkeit vor, die Last in ihrer Position zu fixieren. Die Bremse ist ein federbetatigter
Reibungsmechanismus und bietet keine formschliissige Arretierung.
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Bl ServoWeld™ Spezifikationen der Bremse

GSWA44 &
GSWA33 GSWA04 GSWAS55

ROTOR| 0zin?|  0.400 1.307 1171
INERTIA| gm-| 73 239 214
cm?
CURRENT | Amp 0.43 0.67 0.67
HALTIGES| in-lb 35 89 145
DREHMOMENT | N.m 4.0 10.0 16.4
ENGAGE | sec| 40 2 %
ZEIT
DISENGAGE mSec 50 50 26
ZEIT
VOLTAGE | Vdc 24 or 90 optional

Tabelle 6.1: Spezifikationen der GSWA-Bremse.
Es wird empfohlen, die Bremse in Anwendungen, in denen sie haufig ein- und ausgekuppelt wird, vor

Spannungstransienten zu schiitzen. Die Verwendung einer Gleichrichterdiode und einer Zenerdiode bietet
einen optimalen Schutz gegen diese Transienten.

+C 3/ O RED

BRAKE

-0 BLACK
Bild 6.1: Schnellste Ein- / Auskuppelzeit, geringster Schutz.

+C < 6 . RED
BRAKE

-0 ~ BLACK
Abbildung 6.2: Erhéhte Ein- / Auskuppelzeit, bester Schutz.
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B 7.0 GSWA Wartung & Reparatur

Bl 7.1 Schmierung

NEUE EINHEIT: Alle ServoWeld™-Aktuatoren wurden im Werk geschmiert und sind einbaufertig. Wenn
der Aktuator nach Erhalt [anger als 1 Jahr gelagert wird, sollte der Aktuator durch den Schmieranschluss
an der Schubstange mit (GSWA33: 3,0 Gramm; GSWA44/04: 5,0 Gramm; GSWA55: 7,0 Gramm) Kluber
Isoflex Topas NCA52 Fett (Tolomatic, PN: 1150-1017) geschmiert und vor dem Betrieb im belasteten
Zustand mindestens zwei volle Hiibe ausgefiihrt werden.

Abbildung 7.1: Ein Standard- oder ein Unterputz-Schmiernippel ermdglichen eine periodische
Nachschmierung des GSWA33, 04, 44 & 55-Aktuators. Dies kann oft durchgefiihrt werden, ohne den
Antrieb aus seiner Installation zu entfernen.

GSWA-MODELLE BENOTIGEN FUR DIE MEISTEN ANWENDUNGEN KEINE WARTUNG ODER
SCHMIERUNG.

g HINWEIS!

Wenn der GSWA ServoWeld Aktuator einen Schmieranschluss am Stangenende hat, wie in Abbildung
7.1 gezeigt, kann die Schmierung gemaf den folgenden Richtlinien durchgeflhrt werden.
Bei Betrieb des GSWA44 & GSWAO04 mit RN04-Rollengewindetrieb tiber 14.679N (3.300 Ibf)
Schubstangenausgangskraft wird eine Schmierung empfohlen. Diese Modelle haben einen werkseitig
installierten Schmieranschluss. Eine ordnungsgemafe Schmierung ist erforderlich, um die Lebensdauer
der Modelle GSWA44 und GSWA04 mit Rollengewindetrieb RN04 zu erreichen.
Der Schmierbedarf in einer bestimmten Anwendung ist von mehreren Faktoren abhéngig:
e  Umgebungstemperatur der Umgebung
o Zeitplan fir die Schweilung:
Anzahl der Offnungen/SchlieBungen (lange Bewegungen) pro Minute
Anzahl der Schweiflungen pro Minute
Erforderliche Schubstangenkraft des Aktuators

Bl 7.2 Periodische Wartung

PERIODISCHE WARTUNG: Die Krafte in verschiedenen Anwendungen wirken sich
auf die Lebensdauer des Schmierfetts im Stellantrieb aus. Tolomatic empfiehlt eine
einfache, 5-minGtige Wartungsprozedur basierend auf Tabelle 7.1 fur typische
Schweillzangenmodelle. Bei Fragen zu lhrer spezifischen Anwendung wenden Sie
sich bitte an den Tolomatic-Kundendienst.

Schweiflpistole Typ PM Zeitplan (Schweilzyklen)
C From 10.000.000
X Form / Zangenform 5.000.000

Tabelle 7.1: Zeitplan fiir die regelméSige Wartung (Nachschmierung)
Fur eine optimale Leistung und maximale Lebensdauer sollten Sie diese einfache
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Wartung alle 5.000.000 Schweilzyklen durchfiihren.

g HINWEIS!

Tolomatic auch empfiehlt, die Ausgangskraft nach 100.000 Zyklen und danach auf

jahrlicher Basis zu validieren.

Es wird empfohlen, den Antrieb nach der ersten Inbetriebnahme und danach zweimal jéhrlich einer
Sichtpriifung zu unterziehen und dabei insbesondere auf ungleichmalige Abnutzung oder Verfarbung
der Schubstange zu achten, die auf eine seitliche Belastung hinweisen und zu einem vorzeitigen
Ausfall der Dichtung fiinren kdnnen. Wenden Sie sich bei Problemen oder Fragen an das
nachstgelegene Tolomatic-Servicezentrum.

B Vorgehensweise bei der Schmierung

g HINWEIS!

Vergewissern Sie sich vor Beginn der Wartungsarbeiten, dass der ServoWeld-Aktuator vollstandig
eingefahren und die Versorgungsspannung abgeschaltet ist.
1. Vergewissern Sie sich, dass der ServoWeld-Aktuator in der vollen Rickzugsposition ist

2. Bei GSWA, die mit einem Standard-Schmiernippel ausgestattet sind, kann ein Standard-
Schmiernippel verwendet werden. Flir GSWA, die mit einem Splil-Schmierzapfen ausgestattet sind,
verwenden Sie eine Standard-Spulverschraubung.

3. Geben Sie die folgenden Mengen an Schmierfett in den Schmiernippel am Stangenende des
Aktuators:

a. GSWA33: 3.0 Gramm
b. GSWA44/04: 5.0 Gramm
c. GSWA55; 7.0 Gramm

g HINWEIS!

Hinweis: Verwenden Sie Kluber Isoflex Topas NCAS52 fett. Lieferbar von Tolomatic, PN: 1150-1017
4. Schalten Sie den ServoWeld Aktuator wieder ein

5. Fihren Sie mit dem Programmierhandgerat des Roboters flnf vollstandige Ausfahr-
[Einfahrbewegungen des ServoWeld-Aktuators mit niedriger Geschwindigkeit/geringer Kraft durch, um
das Schmierfett richtig zu verteilen

L& CAUTION| yoRsicHT!

Fullen Sie nicht zu viel Fett ein
Eine Uberfiillung fiihrt zu einer Leistungsminderung, libermaRiger Warmeentwicklung und
moglicherweise zu einem vorzeitigen Ausfall.

Bl 7.3 GSWA Field Wartung und Reparatur

Die einzige vom Benutzer zu wartende Komponente bei den meisten Konfigurationen des GSWA-
Aktuators ist die Stangenabstreifer-/Abstreifereinheit.

Eine weitere Demontage des GSWA wird nicht empfohlen.
GSWA-Aktuatoren sollten zur Uberpriifung und Reparatur an Tolomatic zuriickgeschickt werden. Wenden

Sie sich an Tolomatic, um Anweisungen fiir die Riicksendung des GSWA-Aktuators zur Uberpriifung zu
erhalten.
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Abbildung 7.2: Explosionsdarstellung von GSWA33

Teileliste
GSWA04
GSWA33 RUNDES HEX-
ITEM BESCHREIBUNG GSWA33 | GUIDED | GSWA44 | ROHRCHEN ROHR | GSWA55
1. | WIPER/SCRAPERKIT | 2733-9147 | 2733-9143 | 2744-9147| 2750-9118 | 2750-9114 | 2755-9147
1A. | WIPER 2733-1432 | 2733-1309 | 2733-1309| 2750-1432 | 2750-1425 | 2755-1432
1B. | SCRAPER 2733-1431 | 2733-1312 | 2733-1312| 2750-1431 | 2750-1426 | 2755-1431
1C. | O-RING 1034-1000 | 2733-1317 | 2733-1317| 2750-1434 N/A 0778-1008
ITEM PART NO. BESCHREIBUNG
2% | 0100-1601 | Zerk, Fitting, 1/4-28
37 2309-1055 | Set Screw, 1/4-28 (Flush zerk replacement)
4* | 2744-1214 | Grease Fitting Plug, 1/4-28 (leak-proof)
5. 2744-1213 | Grease Zerk Cap (leak-resistant)

* Falls zutreffend

Tabelle 7.2: GSWA-Teile-Liste.

B Wischer-Wartung

In extremen Umgebungen kann es erforderlich sein, die Stangenabstreifer-Baugruppe zu ersetzen.

Der GSWA verfligt Uber eine austauschbare Abstreifer-/Abstreifereinheit. Diese kann durch Entfernen des

Dichtungsrings (falls zutreffend) und der Schrauben vom Fiihrungsring ersetzt werden.

[AAWARNING | AcHTUNG!

Es besteht die Mdglichkeit, dass Grunddl aus dem Schmiernippel (Nr. 2) austritt. Falls zutreffend,
ersetzen Sie in kontaminationsanfalligen Anwendungen den Schmiernippel (Nr. 2) durch einen

lecksicheren Schmiernippel-Stopfen (Nr. 4), oder fligen Sie eine lecksichere Schmiernippel-Kappe (Nr. 5)

hinzu, um den Schmiernippel abzudecken. (#2).
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B 7.4 ServoWeld™ Aufarbeitung & Remanufacturing Service
Tolomatic bietet fiir jeden ServoWeld™-Aktuator einen werkseitigen Uberholungs- oder
Wiederherstellungsservice an. Mit diesem Service wird der ServoWeld-Aktuator auf die
Werksspezifikationen zuriickgesetzt.

Der Refurbishment-Service umfasst:

Schubstange austauschen

Abstreifer-/Abstreiferkomponenten ersetzen

Sichtprifung auf weitere verschlissene oder gebrochene Komponenten
Rollengewinde und Mutter reinigen

Rollengewinde und Mutter neu schmieren

Antrieb wieder zusammenbauen

Funktionstest, um sicherzustellen, dass das Gerat voll funktionsfahig ist und den urspriinglichen
Spezifikationen entspricht

Der Remanufacturing-Service umfasst:

Schubstange austauschen

Abstreifer-/Abstreiferkomponenten ersetzen

Sichtpriifung auf weitere verschlissene oder gebrochene Komponenten

Rollenschraube/Mutter austauschen

Hauptlager auswechseln

Antrieb wieder zusammenbauen

Funktionstest, um sicherzustellen, dass das Gerat voll funktionsfahig ist und den urspriinglichen
Spezifikationen entspricht

e 1 Jahr Garantie ab Lieferdatum
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B Anhang A: Spezifikationen

g HINWEIS!

HINWEIS Bitte beachten Sie Tolomatic GSWA Katalog #2750-4006 fiir vollstandige Informationen zur
Bestellung. Verwenden Sie 3D-CAD-Dateien (verfiigbar unter www.tolomatic.com) fiir kritische
Abmessungen.

Bl Aktuator-Spezifikationen

Tabelle 1: Technische GSWA33,
Daten - GSWA33-GEFUHRT GSWAA44, GSWAO4
Leistung und
Mechanik: MV23/43 MV22/42 MV23/43

GROSSE | mm 83,0 111 142
GME‘WNEgé RNO4 | RNO5 [RN10| RNO5 | RN10 |RNO4 | RNOS [RNOSXR| RN10 [ RNOS | RN10
:T"gl"é%ﬂ-é mm | 40 | 50 |100] 50 100 | 40 |50 50 |100] 50 | 100
SPITZENKRAFT | KN | 11,1 | 111 | 58 |145/128| 73/64 | 17,8 | 147 | 178 | 111 | 36,7 | 183
MAXINERGESCH- | mivsec| 234 | 202 | 584 292 s84 | 234 | 202 | 202 | 584 | 201 | 399
DYNAMISCHE
TRAGZAHL | kN |4110|5360|4720] 7330 | 76.40 | 67,2 [7330| 91,74 | 76,40 96,60 |160.80
ROLLENGEWINDE
ROk Rae N 436 | 347 | 173 | 405 205 | 507 | 405 | 405 | 205 | 676 | 338
UMGEBUNGS- | . )
TEMP-BEREICH C 10 bis 50
sgﬁl}#\zufé{- IP65-Norm (statisch)
1y
AGENCY LISTINGS ce€ n@us L

Tabelle 2: - GSWA33- N0 N A
GEFUHRT

Mv23,43 Mv23,43 MvV22,42 | MV23,43 | MV23,43 Mv23,43
GEWICHT
(Bei 62Zoll / 152mm kg 8,2 12,9 13,5 14,5 16,0 30,5
Hub)
HUB mm | 1524 bis 4512 | 1524 bis 2286 | 1524 152,4 152,4 bis 451,2
GEWICHT PRO
HUBEINHEIT kg/mm 0,0118 0,0118 0,0197 0,0197 0,0197 0,03771
GRUNDTRAGHEIT kg-cm? 4,8997 4,8997 8,1108 9,7864 9,7864 9,7864
TRAGHEIT PRO | kg-cm¥
HUBEINHEIT nm 0,00041 0,00041 0,00113 0,00113 0,00113 0,00113

m RoHs-

MV23,43 = 3-Reihen-Motor [ | eeracmm | E o
MV22,42 = 2-Reien-Motor L1 [ | HI Komponenten,
mﬂ_
[z ¥ ol : (€. Zugelassen
N |
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Bl Motor-Spezifikationen:

Tabelle 3:
Technische Daten — Motor: MO A
mve3 | mvas | mv22 | mva2 | mv2s | mvas | mves | mvas
BUS- SPANNUNG Vos | 230 460 230 460 230 460 230 460
DREHMOMENT-KONSTANTE (KT) | Nm/A-Spitze | 0,62 1,21 0,52 0,90 0,61 12 0,76 1,51
SPANNUNGS-KONSTANTE (KE) |V/Krpm-Spitze | 79,8 154 66,1 1072 | 78,1 1531 100 201
pavERsTILL- | OHNE JASSEEE N-m| 44 43 5,5 49 8,4 8,5 127 | 127
%\ﬂgﬁf MIT WASSER-
KULTUNG N-m| 88 8,6 11,0 9,7 16,7 17,0 NA NA
DAUERSTILL- | OHNE MASSEEL Ay | 50 25 75 38 97 50 | 118 | 59
“STAOM | WIT WASSER.
KULLUNG Ags | 10,0 50 15,0 7.6 19,4 10,0 NA NA
SPITZENDREHMOMENT N-m| 132 12,9 16,5 14,6 25,1 25,4 37,8 37,8
SPITZEN STROM Age | 15 75 22,5 114 29,1 15,0 35,4 17,7
WIDERSTAND Ohms | 2,07 83 09 42 0,58 2,32 0,57 2,93
INDUKTIVITAT mH| 38 15,0 3,65 15,7 2,75 115 14 58
GESCHWINDIGKEIT BEI
NENNSPANNUNG RPM 3,500 2,400
ANZAHL POLE 8

Bl Standard-Spezifikationen fiir Thermoschalter

Die Motorwicklungen verfligen uber einen integrierten normal geschlossenen Thermoschalter oder eine
widerstandsbasierte Temperaturmessvorrichtung. Diese Gerate mussen in die Robotersteuerung
integriert werden. Der Schalter 6ffnet sich bei einer Temperatur von 100°C (212°F), was der maximalen
Betriebstemperatur der Wicklungen entspricht. Der Thermoschalter ist zum Schutz der Wicklungen
gedacht, der Dauerbetriebsbereich des Aktors muss dennoch eingehalten werden. Ein Betrieb, der dazu
fuhrt, dass sich die Temperatur der Wicklungen 212° F (100°C) néhert, reduziert die erwartete
Lebensdauer des Aktuators.

g HINWEIS!

HINWEIS Bitte beachten Sie Tolomatic GSWA Katalog #2750-4006 fiir vollstandige Informationen zur
Bestellung. Verwenden Sie 3D-CAD-Dateien (verfugbar unter www.tolomatic.com) fir kritische
Abmessungen
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Bl Anhang B: Vorgehensweise bei der Fehlersuche

SYMPTOM MOGLICHE URSACHE LOSUNG
Keine Reaktion Controller / Antrieb nicht freigegeben Controller/Antrieb freigeben
des Antriebs

Controller / Antrieb gestort

Reset des Controllers/Antriebs

Falsche / fehlerhafte Verdrahtung

Prifen Sie die Verdrahtung

Antrieb ist freigegeben,
aber der Aktor arbeitet
nicht oder unregelmaRig

Ungeeignete Roboter-Motordatei

Bestéatigen Sie die Auswahl der Motordatei

ausgewahlt mit dem Roboterhersteller

Falsche ServoWeld / Bestéatigen Sie, dass das ServoWeld-
Pistolensystem-Kalibrierung in der [Pistolensystem gemaR dem
Robotersteuerung Kalibrierungsverfahren des

Roboterherstellers kalibriert wurde.

Feedbackverdrahtung kann falsch sein

Priifen der Feedback-Verdrahtung

Feedbackverdrahtung kann falsch sein

Prifen der Feedback-Verdrahtung

Antrieb ist in Betrieb,
erreicht aber nicht die
Nenngeschwindigkeit/
Kraft

Ungeeignete Roboter-Motordatei

Bestatigen Sie die Auswahl der Motordatei

ausgewanhlt mit dem Roboterhersteller
Ungeeignete ServoWeld / Bestéatigen Sie, dass das ServoWeld-
Pistolenkalibrierung in der [/Zangensystem gemaR der
Robotersteuerung Kalibrierungsprozedur des

Roboterherstellers kalibriert wurde.

Motorphasen sind falsch verdrahtet oder in
falscher Reihenfolge

Uberpriifen Sie die korrekte Verdrahtung des
Motorankers

Antrieb ist mdglicherweise nicht richtig
eingestellt

Priifen aller Verstarkungseinstellungen

Antrieb ist mdglicherweise nicht richtig fir
den verwendeten ServoWeld-Aktor
eingestellt

Priifen Sie die Antriebseinstellungen fir
Polzahl, Spannung, Strom, Widerstand,
Induktivitat, Tragheit, etc.

Feedback ist nicht richtig ausgerichtet

Kontaktieren Sie Tolomatic

Antrieb kann sich nicht
bewegen

Kraft ist zu groR fir die Kapazitat des
Aktuators oder es ist zu viel Reibung
vorhanden

Uberpriifen Sie die Kraftanforderungen

UberméaRige Seitenlast

Uberpriifen Sie den korrekten Betrieb

Falsche Ausrichtung der Abtriebsstange zur
Anwendung

Uberpriifen Sie die korrekte Ausrichtung

Antrieb hat eine zu geringe
Stromkapazitét oder ist auf ein Werkzeug
mit zu geringer Stromkapazitat begrenzt

Uberpriifen Sie den korrekten Antrieb und
die Einstellungen

Antrieb ist auf harten Anschlag geprallt

Trennen Sie den Antrieb von der Last und
bewegen Sie ihn manuell vom harten
Anschlag weg. Wenn das Problem weiterhin
besteht, kontaktieren Sie Tolomatic fiir den
Service.

Antriebsgehduse bewegt
sich oder vibriert, wenn
die Welle in Bewegung
ist

Lose Befestigung

Antriebsmontage priifen

Antrieb ist unsachgemal abgestimmt -
falsche Verstarkungseinstellungen

Antrieb abstimmen
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SYMPTOM

MOGLICHE URSACHE

LOSUNG

Aktor ist Uberhitzt

Falsche Roboter-Motordatei ausgewéhit

Bestéatigen Sie die Auswahl der Motordatei
mit dem Roboterhersteller

Ungeeignete ServoWeld /
Pistolenkalibrierung in der
Robotersteuerung

Bestatigen Sie, dass das ServoWeld-
[Pistolensystem geméal dem
Kalibrierungsverfahren des
Roboterherstellers kalibriert wurde.

Die Einschaltdauer ist hoher als die
Nennwerte des Antriebs

Uberpriifen Sie, ob die Einschaltdauer
innerhalb der Dauerleistung liegt.

Der Antrieb ist schlecht abgestimmt, was
dazu flihrt, dass zu viel unnétiger Strom an
den Motor angelegt wird

Verstarkungseinstellungen priifen

Aktuator hat zu wenig oder kein Schmierfett

Nachschmieren (falls zutreffend)

Uberhitzungsfehler - der
Aktor ist jedoch nicht heil3

Kabel gebrochen oder Stecker abgeklemmt

Ersetzen Sie fehlerhafte Kabel und/oder
stellen Sie die korrekten Anschliisse sicher
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B Anhang C: Garantie
B C.1 Garantie

Gewahrleistung und Haftungsbeschrankung
Die vollstandigen Geschaftsbedingungen von Tolomatic finden Sie hier https://www.tolomatic.com/info-
center/resource-details/terms-and-conditions

Eingeschrankte Garantie
Tolomatic garantiert, dass sich die Produkte zum Zeitpunkt der Lieferung in einem guten Zustand befinden,
frei von Material- und Verarbeitungsfehlern sind und dass die auf Bestellung gefertigten Produkte den
anwendbaren Zeichnungen oder Spezifikationen entsprechen, auf die im Angebot oder in der angenommenen
Bestellung verwiesen wird ("Produktgarantie”). Die Produktgewahrleistung lauft ein Jahr ab Versanddatum ab
(die "Gewahrleistungsfrist"). Tolomatic gewahrleistet, dass der Kaufer das Eigentum an den Produkten frei von
Rechten Dritter erwirbt. Diese Garantien werden nur dem K&ufer und nicht Dritten gegeniber gewahrt.
Die Produktgarantie schlieft jegliche Defekte oder Nichtkonformitaten aus, die (ganz oder teilweise) aus
folgenden Grlinden entstehen: (i) zufallige Beschadigung, unsachgeméafe Handhabung, falsche Installation,
Fahrlassigkeit oder andere Umsténde, die nach der Lieferung auftreten; (i) die Reparatur oder Anderung des
Produkts durch eine andere Partei als Tolomatic oder einen autorisierten Vertreter; (iii) das Versaumnis des
Kaufers, eine geeignete Lager-, Verwendungs- oder Betriebsumgebung flir die Produkte bereitzustellen; (iv)
die Verwendung der Produkte durch den Kaufer fiir einen anderen Zweck oder auf eine andere Art und Weise
als die, fur die sie entwickelt wurden; und (v) anderen Missbrauch, falsche Verwendung oder
Vernachlassigung der Produkte durch den Kaufer oder eine dritte Partei.
Die Produktgarantie schlieft alle Produkte aus, die nicht von Tolomatic hergestellt wurden. Soweit Produkte
von Dritten hergestellt werden, wird Tolomatic, soweit es mdglich ist, den Nutzen aller vom Lieferanten solcher
Produkte gegebenen Garantien auf den Kaufer tbertragen.
Die Produktgarantie ist auf Mangel beschrankt, die Tolomatic innerhalb von einundzwanzig (21) Tagen ab
dem Datum der Lieferung an den Kaufer oder, im Falle von verborgenen Mangeln, innerhalb von
einundzwanzig (21) Tagen nach Entdeckung des Mangels mitgeteilt werden, vorausgesetzt, dass diese
Mitteilung innerhalb der Garantiezeit eingeht. Als einziges Rechtsmittel fiir die Verletzung der Garantie in
Absatz (a) oben, vorausgesetzt, dass (falls von Tolomatic verlangt) alle nicht konformen Produkte auf Kosten
des Kaufers an Tolomatic zurlickgeschickt werden, und vorausgesetzt, dass Tolomatic den Defekt oder die
Nichtkonformitat bestatigt, wird Tolomatic nach eigenem Ermessen (i) die defekten oder nicht konformen
Artikel ersetzen oder reparieren, oder jegliche fehlerhafte Arbeit oder Nichtkonformitat korrigieren, oder (ii)
dem Kaufer den urspriinglichen Kaufpreis des defekten oder nicht konformen Artikels zurlickerstatten und
dem Kéufer jegliche Transport- und Versicherungskosten erstatten.
Jegliche Anspriche des Kaufers gegen Tolomatic, die sich auf die Verletzung der Produktgarantie beziehen,
mussen innerhalb von zwolf (12) Monaten nach dem Datum der angeblichen Verletzung eingeleitet werden.
Falls die Parteien sich nicht einig sind, ob eine Verletzung der Produktgarantie vorliegt oder nicht, kann
Tolomatic bis zur endgultigen Klérung der Angelegenheit alle vom Kaufer verlangten Reparaturen oder
Ersatzlieferungen vornehmen (ist aber nicht dazu verpflichtet). Wenn festgestellt wird, dass keine Verletzung
der Produktgarantie vorliegt, hat der Kaufer Tolomatic auf Verlangen den angemessenen Preis fiir die von
Tolomatic durchgefiihrten Reparaturen, Korrekturen oder Ersatzlieferungen zu zahlen, einschlielich
Zuschlagen fir Gemeinkosten und einer angemessenen Gewinnspanne.
DIE UNTER DIESEN BEDINGUNGEN AUSDRUCKLICH GEMACHTEN GARANTIEN SIND EXKLUSIV UND
WERDEN ANSTELLE ALLER ANDEREN DARSTELLUNGEN, GARANTIEN UND VERPFLICHTUNGEN
GEGEBEN, DIE DURCH GESETZ, HANDELSBRAUCH, DURCH DIESE BEDINGUNGEN, DURCH DIE
BESTELLUNG ODER ANDERWEITIG IN BEZUG AUF DIE PRODUKTE IMPLIZIERT SEIN KONNEN. IM
VOLLEN GESETZLICH ZULASSIGEN UMFANG LEHNT TOLOMATIC ALLE DERARTIGEN
ZUSICHERUNGEN, GARANTIEN UND VERPFLICHTUNGEN AB UND DER KAUFER VERZICHTET
DARAUF, EINSCHLIESSLICH, ABER NICHT BESCHRANKT AUF, JEGLICHE STILLSCHWEIGENDE
GARANTIE DER MARKTGANGIGKEIT, DER EIGNUNG FUR EINEN BESTIMMTEN ZWECK ODER DER

3620-4013_08 GSWA Handbuch 51 Tolomatic Letzte Revision: 12/5/2023


https://www.tolomatic.com/info-center/resource-details/terms-and-conditions
https://www.tolomatic.com/info-center/resource-details/terms-and-conditions

NICHTVERLETZUNG VON GEISTIGEN EIGENTUMSRECHTEN DRITTER. DER EINZIGE
RECHTSANSPRUCH DES KAUFERS BEI VERLETZUNG DER GEWAHRLEISTUNG IST IN PARAGRAF (d)
OBEN BESTIMMT.

Produkte diirfen nicht ohne die vorherige schriftliche Zustimmung von Tolomatic zurlickgegeben werden.
Produkte, deren Riicksendung Tolomatic zustimmt, werden vom Kéufer auf dessen Risiko und Kosten,
frachtfrei, an einen von Tolomatic bestimmten Ort versandt.

Begrenzung der Haftung
Tolomatic haftet in keinem Fall gegentber dem Kaufer oder einer dritten Partei, ob aus Vertrag, unerlaubter
Handlung (einschlieRlich Fahrldssigkeit), falscher Darstellung, verschuldensunabhangiger Haftung oder
anderweitig, fr beildufig entstandene, strafbewehrte Schaden, Folgeschéden, indirekte oder besondere
Schaden, einschlieRlich des Verlusts von Gewinnen oder Einsparungen oder erwarteten Gewinnen oder
Einsparungen, Verlust von Daten, Verlust von Gelegenheiten, Verlust des Rufs, Verlust des Firmenwerts oder
des Geschéfts oder potenziellen Geschafts, wie auch immer verursacht, selbst wenn Tolomatic im Voraus auf
die Mdglichkeit solcher Schéden hingewiesen wurde.
Unter keinen Umstanden darf die Haftung von Tolomatic gegentiber dem Kaufer in Verbindung mit einer
Bestellung oder den an den Kaufer gelieferten Produkten einen Betrag iberschreiten, der dem vom Kaufer fiir
diese Produkte bezahlten Betrag entspricht.
Der Kaufer erklart sich damit einverstanden und versteht, dass es in der alleinigen Verantwortung des Kaufers
liegt, sicherzustellen, dass die Produkte fir die Anforderungen des Kéufers und fiir die Umgebung,
Einrichtungen oder Maschinen geeignet sind, fur die sie vom Kaufer oder von seinem Endkunden eingebaut
oder verwendet werden sollen. Selbst wenn Tolomatic (iber die beabsichtigte Verwendung des Kaufers
informiert ist, gibt Tolomatic keine Zusicherung oder Garantie, dass das Produkt fiir diesen Zweck geeignet ist.
Jegliche technische Beratung durch Tolomatic in Bezug auf die beabsichtigte Verwendung der Produkte wird
nur zur Information gegeben und Tolomatic tibernimmt keine Verpflichtung oder Haftung fiir die gegebene
Beratung oder die erzielten Ergebnisse. Mit Ausnahme von Spezifikationen oder Zeichnungen, die Teil einer
Bestellung und der Produktgarantie sind, lehnt Tolomatic im vollen gesetzlich zulassigen Umfang alle
Zusicherungen, Garantien und Verpflichtungen ab, die sich aus der Bereitstellung von technischen
Ratschlagen oder Informationen lber das Produkt durch Tolomatic ergeben konnen, und der Kaufer verzichtet
darauf. Alle derartigen Ratschlage und Informationen werden vom Kaufer auf eigenes Risiko akzeptiert.
Soweit eine Haftung oder Garantie von Tolomatic nach geltendem Recht nicht eingeschrénkt oder
ausgeschlossen werden kann, einschlielich jeglicher Gesetze, die Haftungsbeschrankungen in Bezug auf
Tod oder Personenschaden nicht zulassen, sind die Bestimmungen dieser Geschéftsbedingungen so
auszulegen, als ob sie solchen gesetzlichen Beschrankungen unterliegen, jedoch nur, wenn diese
gesetzlichen Bestimmungen in Bezug auf die Haftung von Tolomatic ungeachtet der Bestimmung des
anwendbaren Rechts in Abschnitt 18 Wirkung haben

Verfahren zur Produktriickgabe

1. Bevor Sie den RMA-Prozess einleiten und eine RMA-Nummer erhalten, wenden Sie sich bitte an das
technische Support-Team von Tolomatic, um festzustellen, ob es méglich ist, das Problem vor Ort zu
beheben.

2. Wenn eine RMA bendtigt wird, wird das technische Support-Team von Tolomtic den RMA-Prozess
einleiten und eine RMA-Nummer einrichten. Wenn mdglich, wenden Sie sich bitte an Ihren lokalen
Héndler, bei dem der Aktuator urspriinglich gekauft wurde, um den RMA-Prozess einzuleiten.

Tolomatic Inc. Centro de Servicio Tolomatic Europe GmbH Tolomatic Automatisierungs-
3800 County Road 116 Parque Tecnoldgico Innovacion Elisabethenstr. 20 Produkte (Suzhou) Co. Ltd.
Hamel, MN 55340, USA Int. 23, Lateral Estatal 431, 65428 Riisselsheim No. 60 Chuangye Street, Building 2
Telefon: (763) 478-8000 Santiago de Querétaro, Deutschland Hugiu District, SND Suzhou
Toll-Free: 1-800-328-2174 El Marqués, México, C.P. 76246 Telefon: +49 6142 17604-0 Jiangsu 215011 - PR. China
sales@tolomatic.com Telefon: +1 (763) 478-8000 help@tolomatic.eu Telefon: +86 (512) 6750-8506
www.tolomatic.com help@tolomatic.com ServoWeldChina@tolomatic.com
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Bl Anhang D: Konformitatserklarung

Tolomatic

EXCELLENCE IN MOTION

EU Declaration of Conformity

No: 36004707_03
We the manufacturer,

Tolomatic

3800 County Road 116
Hamel, MN 55340
USA

declare under our sole responsibility that the product(s),
GSWA Actuators

All Models
Fulfills the essential requirements of the following directives:

LVD Directive (2014/35/EU)

EN 60034-1:2010/AC:2010 Rotating electrical machines Part 1 Rating and performance
RoHS Directive (2011/65/EU, as amended by (EU) 2015/863)
REACH (Regulation (EC) No 1907/2006)

Assumption of conformity is based on the application of the harmonized or applicable technical
standards and, when applicable or required, a European community notified body certification.

= 28.10.2022
Brad Schulz Date (dd.mm.yyyy)

Director of Engineering & Technology
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© 2022 Tolomatic
Tolomatic. Alle Rechte vorbehalten.

Tolomatic und Excellence In Motion sind eingetragene Marken von Tolomatic Incorporated. Alle anderen Produkte
oder Markennamen sind Marken der jeweiligen Inhaber. www.tolomatic.com

Aol
EXCELLENCE IN MOTION Zertfzerer Standort: Hamel, MN

MEXICO
Tolomatic Inc. Centro de Servicio Tolomatic Europe GmbH Tolomatic Automatisierungs-
3800 County Road 116 Parque Tecnoldgico Innovacion Elisabethenstr. 20 Produkte (Suzhou) Co. Ltd.
Hamel, MN 55340, USA Int. 23, Lateral Estatal 431, 65428 Riisselsheim No. 60 Chuangye Street, Building 2
Telefon: (763) 478-8000 Santiago de Querétaro, Deutschland Hugiu District, SND Suzhou
Toll-Free: 1-800-328-2174 El Marqués, México, C.P. 76246 Telefon: +49 6142 17604-0 Jiangsu 215011 - PR. China
sales@tolomatic.com Telefon: +1 (763) 478-8000 help@tolomatic.eu Telefon: +86 (512) 6750-8506
www.tolomatic.com help@tolomatic.com ServoWeldChina@tolomatic.com

Alle Marken und Produktnamen sind Warenzeichen oder eingetra%ene Warenzeichen ihrer  behélt sich das Recht vor, Anderungen am Aufbau oder der Funktionsweise der hier
jeweiligen Eigentimer. Die in diesem Dokument zus: n Informationen gelten  beschriel e und der mit ihnen in Verbindung stehenden B
m nkt der Druckleung als g keine Veral oh igung vorzunghmen. Die Informationen in dieser
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